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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST 4.

Przedmiotem szczegdtowe] specyfikacji technicznej SST4 sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t montazowych zwigzanych z przebudowg przepompowni sciekéw oraz
montazem zaworu odpowietrzajgcego na istniejgcym rurociggu ttocznym kanalizacji sanitarnej przy
ul. Bataliondéw Chiopskich w Jeleniej Gorze

1.2. Zakres stosowania SST4.

Specyfikacja stosowana bedzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét okreslonych w p.1.1.

1.3. Zakres robot obj etych SST4.

Niniejsza specyfikacja obejmuje roboty instalacyjne i montazowe zwigzane z:
- wymiang pomp wraz ze sprzegtem i prowadnicami,

- montazem instalacji sterowniczej z szafka,

- montazem monitoringu z szafkg telemetryczna,

- montazem zaworu odpowietrzajgcego na istniejacym rurociggu ttocznym.

1.4. Okre Slenia podstawowe.

1.4.1. Sie¢ kanalizacyjna - przewody kanalizacyjne wraz z uzbrojeniem i urzadzeniami ktérymi
odprowadzane sg Scieki.

1.4.2. Przepompownia $ciekdéw — urzadzenie kanalizacyjne ktérego zadaniem jest podniesienie
sciekéw z poziomu nizszego do poziomu wyzszego

1.4.3. Dlugos¢ odcinka kanatu - odlegtos¢ miedzy studzienkami sciekowymi mierzona w osi kanaiu.

1.4.4. Kolektor grawitacyjny - kanat przeznaczony do grawitacyjnego sptywu sciekow.

1.4.5. Kolektor tloczny - kanat przeznaczony do wymuszonego sptywu $ciekow.

1.4.6. Studzienka kanalizacyjna (studzienka rewizyjna) - obiekt na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow

|.4.7. Piyta przykrywajaca - ptyta przykrywajaca studnie lub pompownie.

1.4.8. Wtaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych, pompowni lub komér kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen
kanalizacyjnych.

1.5. Ogdélne wymagania dotycz ace robét.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST ,Wymagania ogoline”.

2. MATERIALY | URZ ADZENIA.
2.1. Ogllne wymagania dotycz ace materiatéw .

Warunki ogdlne stosowania materiatdbw podano w OST Wymagania ogdlne. Wykonawca
zobowigzany jest dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej oraz
dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie, tj.:

» oznakowane CE,

» umieszczone w okreslonym przez przez Komise Europejska wykazie wyrobéw majgcych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,

» oznakowane znakiem budowlanym, jezeli nie podlegajg obowigzkowi oznakowania CE
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2.2.  Zawor napowietrzaj gco — odpowietrzaj acy

Zawor napowietrzajgco — odpowietrzajacy kotnierzowy DN80 do zabudowy podziemnej
w ostonie z PE D 400, zabezpieczony rurg studzienng PVC D 600 i lekkim wiazem Zeliwnym.

2.3. Materialy sypkie do wykonania ruroci  agow.
2.3.1. Podtoze iobsypka rurociggéw.

a) podioze naturalne - nienaruszony grunt sypki, naturalnej wilgotnosci (odwodniony trwale
lub na okres budowy), odpowiadajacy wymaganiom okreslonym dla gruntéw o symbolach
symbolach ms (mafo spoisty), ss (Srednio spoisty), zs (zwiezto spoisty).

Podtoze naturalne stosuje sie w gruntach suchych( normalnej wilgotno$ci), takich jak: piaszczyste,
zwirowo- piaszczyste, piaszczysto-gliniaste, gliniasto-piaszczyste, z zastrzezeniem posadowienia
przewodu na nienaruszonym spodzie wykopu.

b) poditoze wzmocnione.

e podioze piaskowe stosowac przy naruszeniu gruntu rodzimego, ktory stanowi¢ miat podioze
naturalne lub przy nienawodnionych gruntach spoistych( gliny, ity), makroporowatych i
kamienistych;

» podioze zwirowo- piaskowe stosowac :

- przy gruntach nienawodnionych stabych i tatwo scisliwych (muty, torf, pyly.itp.) o0 matej grubosci po

ich usunieciu,

- przy gruntach wodonosnych (nawodnionych w trakcie rob6t odwadniajacych),

- W razie naruszenia gruntu rodzimego, ktéry stanowi¢ miat podtoze naturalne dla przewodéw,
Podsypke nalezy zagesci¢ do wskaznika zageszczenia |5 > 0,95.

Obsypke do wysokosci co najmniej 0,3 m ponad gorng krawedz rury wykonywaé¢ z materiatu

o parametrach takich jak dla podsypki

2.3.2. Zasyp wykopow.
Grunt sypki, suchy, niewysadzinowy bez kamieni i zanieczyszczen, pozostate warunki
wg SST3.

2.4. Przepompownia.

2.4.1. Zbiornik przepompowni.
W istniejacym zbiorniku przepompowni nalezy uzupetni¢ ubytki powstatle w  zwigzku
z demontazem pomp, oraz inne uszkodzenia stwierdzonych po wypompowaniu $ciekdw ze zbiornika.

2.4.2. Parametry pomp:

Pompy np. FA10.65E+T 20 1-4/22G — 2 szt. lub inne réwnowazne o parametrach okreslonych

w dokumentacji projektowej i spetniajagce ponizsze wymagania:

- praca naprzemienna ( jedna zapewnia 100% wydajnos¢, a druga stanowi jej 100% czynng
rezerwe),

- pompy pracujg zaréwno w przypadku rurociagu ttocznego odpowietrzonego, jak
i nieodpowietrzonego — zgodnie z zalgczong charakterystykg pompy,

- korpus pompy z zeliwa EN-GJL-250 zabezpieczony trwatg zywicg epoksydowa, odporng na
korozyjne oddziatywanie sciekéw,

- wirnik jednokanatowy z wolnym przelotem o wielkosci co najmniej 80 mm,

- wirnik oraz korpus pompy powinny posiadac pierscienie slizgowe w celu zapewnienia wykonania
czynnosci eksploatacyjnych znacznie przedtuzajgcych zywotnos¢ pompy,

- wirniki pomp pokryte antykorozyjng powtokg ceramiczng, zabezpieczajaca przed scieraniem
(np. CERAM) o grubosci ok. 1- 3 mm - nie zawierajacg rozpuszczalnikéw, o przyczepnosci na
mokro min. 13 N/mm?, co zapewni wydtuzenie Zywotnosci wirnika oraz zwiekszenie odpornosci
na dziatanie $ciekow,
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silniki pomp posiadajg obudowe o stopniu ochrony przynajmniej IP68,

nominalna moc silnika pompy — 15 kW,

nominalna predko$¢ obrotowa — 1450 1/min,

silniki pomp o klasie izolacji F,

wat pompy ze stali nierdzewnej,

pompy posiadajg zabezpieczenie termiczne, bimetaliczne,

pompy wyposazone w czujniki wilgoci; czujniki wilgoci dla wszystkich pomp umieszczone

w komorze pomiedzy czescig hydrauliczng, a elektryczng pompy; nie dopuszcza sie
zastosowania czujnikdw wilgoci w komorze elektrycznej silnika; przekazniki do czujnikéw wilgoci
umieszczone w tablicy sterowniczej; dzieki temu Operator sieci otrzyma odpowiednio wczesnie
informacje o zuzyciu sie uszczelnienia i bedzie miat czas na reakcje - wymiane uszczelnienia,
stopa pompy DN100/2RK,

kréciec ssawny i ttoczny pompy — DN100.

prowadnice pomp ze stali 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

wszystkie elementy kotwigce konstrukcje nosne i wsporcze do obudowy wykona¢ w catosci ze
stali 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

wszystkie potaczenia srubowe (Sruby, nakretki, podktadki) nalezy wykonaé ze stali 1.4301 wg
PN-EN 10088-1,

wszystkie opisy na urzadzeniach muszg by¢ wykonane w jezyku polskim,

kazde urzadzenie musi posiada¢ dokumentacje techniczno-ruchowg DTR w jezyku polskim.

Rozdzielnica sterujgca:

Wymagania ogélne

znak CE,
obudowa z PP zbrojonego wiéknem szklanym o podwyzszonej odpornosci na promienie UV,
stopieh ochrony nie mniejszy niz IP 44,
drzwi zamykane na zamki z wkiadkg patentowa,
wszystkie gniazda zabudowane wewnatrz sterownicy ( brak elementéw wystajgcych na
Zewnatrz),
rozdzielnia zlokalizowana w miejscu istniejgcej
wykonanie rozdzielni sterujgcej zgodne z dyrektywami:
0 73/23/EEC — wyposazenie elektryczne do stosowania w okreslonym zakresie napie¢,
0 89/336/EEC - zgodnos¢ elektromagnetyczna.

Wyposa zenie rozdzielni steruj acej
obudowa z PP zbrojonego wiéknem szklanym o podwyzszonej odpornosci na promienie UV z
podstawg do wkopania,
stopieh ochrony nie mniejszy niz IP 44,
drzwi zamykane na zamki z wkladkg patentowa,
mikroprocesorowy sterownik programowalny ze zintegrowanym panelem operatorskim oraz
portem RS232/485 i protokotem Modbus do wyprowadzenia sygnatow do modemu komunikaciji
wspolpracujacy z sondg hydrostatyczng 4-20mA kontrolujgcg poziom $ciekOw w czesci
retencyjnej
wytgcznik giowny,
przetacznik praca automatyczna — O - praca reczna ( reczna wytgcznie do celéw serwisowych),
wytaczniki roznicowopradowe oddzielne dla kazdej pompy i obwodu sterujgcego,
lampki sygnalizacyjne pracy i awarii pomp i zasilania,
lampka alarmowa zewnetrzna,
grzatka z termoregulatorem,
zabezpieczenie przed sucho biegiem poprzez wylacznik ptywakowy,
zabezpieczenie przepieciowe Kl. C,
czujnik kontroli faz z kontrolg kierunku obrotéw,
zabezpieczenie zwarciowe silnikow,
zabezpieczenie nadpradowe silnikow,
pomiar pradu pobieranego przez pompy,
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- licznik czasu pracy pomp realizowany przez sterownik,

- wyswietlacz poziomu wypetnienia komory retencyjnej na sterowniku,

- 2 x przekaznik NIV-101/A (silnik pompy jest wyposazony w zabezpieczenie bimetaliczne oraz w
czujnik wilgoci w komorze olejowej ),

- 1 x gniazdo serwisowe 230V,

- 1 x gniazdo do podiaczenia agregatu pradotwoérczego z recznym przetgczeniem ( UWAGA :
moc wyjsciowa agregatu musi by¢ 3-4 x wieksza niz moc silnika pomp),

- odwietlenie wewnetrzne szafy sterujacej,

- wytgcznik ptywakowy 1 szt. do awaryjnego sterowania pompami w przypadku awarii sondy,

- wyjscie przez port RS232/485 do systemu monitoringu bezprzewodowego kompatybilnego z
systemem uzytkowanym przez operatora sieci kanalizacyjnej (modem z obustronng transmisjg
danych),

Funkcje rozdzielni steruj ace;j:

- sterowanie pracg pomp z zachowaniem odpowiedniej kolejnosci zatgczania i wytgczania pomp
(przetaczanie pomp po kazdym cyklu pracy)

- zadawanie pozioméw zalgczania i wylgczania pomp z poziomu terenu poprzez zmiane nastaw
sterownika

- kontrola poziomu maksymalnego sciek6w w zbiorniku (przepetnienie),

- kontrola poziomu minimalnego $ciekdw w zbiorniku (suchobieg),

- sterowanie pracg pomp za pomoca sondy hydrostatycznej,

- dwustopniowe zabezpieczenie przed dostepem do danych oséb niepowotanych,

- archiwizacja komunikatow, ostrzezen i alarméw w zaprogramowanych przypadkach w okresie
co najmniej 1 tygodnia (czasy pracy pomp, pobor pradu, zuzycie energii elektrycznej)

- kontrola otwarcia/zamkniecia drzwi rozdzielni sterujacej z sygnatem alarmu wiamania

2.4.4. Monitoring

Modut telemetryczny zamontowany w osobnej szafce z zasilaczem buforowym oraz
przekaznikami interfejsowymi.
Sygnaty z szafy sterowniczej pobierane za pomoca przekaznikéw dobierajac je do sygnatow.
Montaz monitoringu wykonany musi by¢ przez wyspecjalizowang firme.
System wizualizacji i monitoringu Net-23 - w oparciu o pakietowg transmisje danych (GPRS ). System
pozwala na monitorowanie przepompowni i sterowanie pracg $ciekdéw w trybie rzeczywistym, oraz
przesyta sygnaty alarmowe w przypadku awarii automatyki. Dla zapewnienia stabilnosci pracy oparty
zostal na systemie operacyjnym Linux Fedora.
Urzadzenie monitorujgce typu Kol28 produkowane jest specjalnie na potrzeby monitoringu
przepompowni Net-23.
Urzadzenia te przesytajg dane za pomoca pakietéw UDP.

Dodatkowe wymagania dotycz gce monitoringu:

informacje przesylane w oparciu o technologie GPRS (General Packet Radio Service)

- podglad biezacego stanu pracy przepompowni oraz danych zarchiwizowanych winien byé
przedstawiany na stronie internetowej,

- informacje o przepelnieniu przepompowni winny by¢ przesylane na wskazany telefon
komarkowy w formie SMS lub jako oddzwanianie z okreslonym przez uzytkownika opdznieniem,

- centralny system zbierania i archiwizacji danych (serwer systemowy) wyposazony w dwa
niezalezne 1lacza internetowe z systemem awaryjnego zasilania, systemem awaryjnego
archiwizowania danych (streamer) oraz skutecznymi zabezpieczeniami antywirusowymi, bez
koniecznosci zakupu dodatkowych licencji w przypadku rozbudowy systemu o wiekszg ilos¢
obiektéw. System wizualizacji musi zapewniaé mozliwos¢ dotgczania nowych obiektéw do
systemu bez dodatkowych kosztéw wynikajacych z przygotowania nowych synoptyk.

- serwer musi posiada¢ funkcje zdalnych zmian programowych, konserwacyjnych itp., bez
koniecznosci dojazdu do klienta.

- administrowanie serwerem systemowym oraz jego obstuga serwisowa przez caty czas

eksploatacji lezy po stronie dostawcy systemu i nie obcigza inwestora lub uzytkownika.
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- optata za przesyt danych (transmisja GPRS) jest stala, tj. niezalezna od ilosci przesytanych
danych z obiektu.

- mozliwosé wykonywania analiz dla kazdego obiektu, praca pomp, awarie, serwis — czasy
napraw, serwis - czasy reakciji.

- pola informacyjne dla kazdego obiektu zawierajace dane niezbedne do lokalizacji obiektu, jego
doktadnym wyposazeniu, poziomach pracy, dostepne w czytelny sposéb a niezbedne w
codziennej eksploatacji i przydatne podczas serwisu, np. typ zainstalowanej pompy, srednica i
wyposazenie zbiornika itp.

- dziatanie systemu powinno by¢ potwierdzone co najmniej 2-letnim okresem jego funkcjonowania
u innych uzytkownikéw, na Zzyczenie Inwestora dostawca systemu jest zobowigzany do
udokumentowania powyzszego faktu.

2.4.5. Opis modutu telemetrycznego NET — 23

Modut telemetryczny NET — 23 z wbudowanym modemem GSM pracujgce w sieci GSM
w trybie pakietowej transmisji danych GPRS / EDGE. Urzadzenie stuzy do monitoringu oraz
sterowania pracg urzadzen z wykorzystaniem wbudowanych wejs¢ / wyjsé. Prostota montazu
i konfiguracji a takze niezawodnos¢ sprawity, ze modut stosowany jest w réznych dziedzinach
gospodarki wymagajacej monitorowania i sterowania pracg automatyki przemystowe;j.

Specyfikacja wej $¢é/ wyj$¢é kodera monitoringu

- 8 wejs¢ analogowych - 4 standard 4-20mA i 4 standard 0-10V (z mozliwoscig konfiguracji
programowe)

- 8 wejs¢ binarnych

- 8 wejs¢ konfigurowalnych in / out

- 2 wejscia licznikowe zakres od 0-200 Hz

- 3 wyjécie analogowe

- 8 wyjs¢ binarnych typu OC

Zasilanie
- 12 /24 DC
- 24V AC

Programowanie urz gdzenia

- Programowanie urzadzenia lokalne przez port RS232 z mozliwoscig konfiguracji parametréw
transmisji APN, IP, interwal, itp., konfiguracji wejs¢ binarnych, wej$é uniwersalnych -
wyzwalanie NC-NO.

- Zdalne programowanie urzadzenia .

- Zabezpieczenie transmisji przy pomocy identyfikatora urzadzenia oraz programowania z
konkretnego adresu IP.

3. SPRZET.

Warunki ogolne stosowania sprzetu podano w OST Wymagania ogoéine pkt. 3
Sprzet do robét ziemnych i montazowych musi by¢ w petni sprawny i dostosowany do technologii oraz
warunkow wykonania robét.

Wykonawca powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
obudowa systemowa $cian wykopow
spycharka gasienicowa

koparka 0,25 m3,

koparka 0,40 m3,

koparka 0,60 m3,

miot do whijania,

spycharka gasienicowa,

ubijak spalinowy 200 kg,

piaskarka samochodowa,

zuraw samochodowy,
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Srodek transportowy,

ciggnik kotowy

ciggnik siodtowy

samochéd skrzyniowy,

samochéd dostawczy 0,9 t,
przyczepa dtuzycowa do samochodu
samochéd samowytadowczy 5 t,

pitg tarczowa,

spawarka,

agregat pradotworczy,

sprezarka powietrzna spalinowa 4-5 m*/min,

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE MATERIALOW.
4.1. Transport.

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Wymagania ogdlne” .
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robo6t i wiasciwosci przewozonych materiatow.
Przy pracach transportowych nalezy przestrzega¢ przepisow obowigzujgcych w publicznym
transporcie drogowym oraz zalecen producenta materiatow.

Armatura moze by¢ transportowana dowolnym S$rodkiem transportu w sposéb
zabezpieczajacy przed przemieszczeniem i uszkodzeniem.

4.2. Sktadowanie materiatow.

Materiaty powinny byé przechowywane w pomieszczeniach zabezpieczonych przed wptywami
atmosferycznymi i czynnikami powodujgcymi korozje.
Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w spos6b zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robdét.

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymagania ogéine”.
5.2. Roboty przygotowawcze.

Wykonawca przed rozpoczeciem robét zawiadomi whasciciela i administratora dziafki,
na ktérej zlokalizowana jest inwestycja oraz ustali warunki i termin korzystania z terenu.
Wykonawca wytyczy i trwale oznaczy w terenie za pomoca kotkéw lokalizacie  zaworu
odpowietrzajacego na istniejacym rurociggu ttocznym.

W ramach robét przygotowawczych nalezy zaslepi¢ w przepompowni wloty ze studni S1 i S2.
Przestrzegajac zasad BHP otworzy¢, przewietrzy¢ i oprozni¢ zbiornik istniejacej przepompowni
z nagromadzonych $ciekéw i osadéw za pomocg wozu asenizacyjnego.

Usuna¢ zatrzymane w przepompowni ciata state. Kilkakrotnie wyptuka¢ zbiornik wodg do osiggniecia
peinej czystosci Sciani dna.

W czasie prowadzenia przebudowy przepompowni nalezy pompowac scieki ze studni S1 i S2 wozami
asenizacyjnymi i wywozi¢ w miejsce wskazane przez Operatora sieci kanalizacyjne;.

5.3.  Roboty ziemne.

Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z SST3.
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5.3.  Roboty rozbiérkowe.

Odiaczy¢é pompy od instalacji elektrycznej, zdemontowaé pompy oraz prowadnice ze
sprzegtem.
Przy udziale Wiasciciela obiektu oceni¢ przydatnosé¢ zdemontowanych materiatéw i urzadzen.
Elementy nieprzydatne do wykorzystania przez wiasciciela wywiez¢é na odpowiednie
skfadowisko.
Koszty zwigzane z wywozem, unieszkodliwieniem lub odzyskiem materiatéw z rozbiérek Wykonawca
ujmie w odpowiednich cenach jednostkowych.

5.4. Roboty monta zowe.

5.4.1. Montaz pomp.

Pompy i instalacje wewnatrz pompowni montowa¢ zgodnie z instrukcjg producenta.
Wszystkie spoiny taczace elementy rurociggu ttocznego w pompowni wykona¢ w technologii
wilasciwe] dla stali kwasoodpornej (metoda TIG, przy uzyciu gtowicy zamknietej do spawania
orbitalnego w ostonie argonowej lub automatu CNC), przy czym wykonane spawy powinny byc¢
udokumentowane wydrukiem parametréw spawania,

Piony ttoczne tgczy¢ z armaturg kotnierzami ze stali 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

piony ttoczne faczy¢ ze sobg za pomocg trojnika ortowego zapewniajgcego minimalne straty
hydrauliczne, wykonanego ze stali 1.4301 wg PN-EN 10088-1.

Wszystkie potaczenia $rubowe (Sruby, nakretki, podktadki) nalezy wykona¢ ze stali 1.4301 wg PN-
EN 10088-1

Wszystkie elementy kotwigce konstrukcje nosne i wsporcze do obudowy wykona¢ w calosci ze stali
1.4301 wg PN-EN 10088-1,

5.4.2. Montaz odpowietrzajacego.

Zawor odpowietrzajgcy montowa¢ zgodnie z instrukcjg producenta.
Montaz zaworu zapewni zmniejszenie strat na rurociggu ttocznym i prawidtowg prace pomp.
W celu montazu zaworu nalezy zastosowa¢ na rurociggu tlocznym PE opaske typu HAKU
D 160/80 z kotnierzem i zawér napowietrzajaco — odpowietrzajacy kotnierzowy DN80 do zabudowy
podziemnej w ostonie z PE D 400, zabezpieczony rurg studzienng PVC D 600
i lekkim wlkazem zeliwnym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogoélne zasady kontroli jako $ci robét.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST ,Wymagania ogolne”

6.2. Kontrola, pomiary i badania.
6.2.1. Badania przed przystgpieniem do robdét.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania majace na celu:

» zakwalifikowania gruntow do odpowiedniej kategorii,

» okreslenie rodzaju gruntu, jego uwarstwienia i nawodnienia,

» ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopéw przed zalaniem wodg z opaddw,
e ustalenie metod wykonywania wykopéw,

» ustalenie metod prowadzenia rob6t i ich kontroli w czasie trwania budowy.
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6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w
zakresie i z czestotliwoscig zaakceptowang przez Inzyniera w oparciu 0 norme BN-83/8836-02
[53], PN-81/B-10725 [11] i PN-91/B-10728 [13].

W szczegélnosci kontrola powinna obejmowac:

» sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

» zbadanie materiatow i elementéw obudowy pod katem ich zgodnosci z cechami podanymi w
dokumentacji technicznej i warunkami technicznymi podanymi przez wytwérce,

» badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy,

» badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniem woda,

* badanie prawidtowosci poditoza naturalnego, w tym gtdwnie jego nienaruszalnosci, wilgotnosci i
zgodnosci z okreslonym w dokumentaciji

» badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacjg techniczng i warunkami okreslonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkami technicznymi wytwérni materiatéw,
ewentualnie innymi umownymi warunkami,

» sprawdzenie przejs¢ rurociggdw przez sciany, sprawdzenie montazu przewoddw i armatury,

» sprawdzenie rzednych posadowienia pokryw wtazéw oraz sprawdzenie stopni wtazowych,
otworéw montazowych i urzadzen wentylacyjnych),

» badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

* badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikéw zageszczenia
poszczegolnych jego warstw,

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

e odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosic¢ wiecej niz =5 cm,

e odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

» odchylenie grubo$ci warstwy zabezpieczajgcej naturalne podtoze nie powinno przekroczy¢ * 3
cm,

e dopuszczalne odchylenia w planie krawedzi wykonanego podtoza wzmocnionego od
ustalonego na tawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powinny przekracza¢: dla
przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm, dla pozostatych przewodéw 5 cm,

* roznice rzednych wykonanego podtoza nie powinny przekroczy¢ w zadnym jego punkcie: dla
przewodow z tworzyw sztucznych =5 cm, dla pozostatych przewodow + 2cm,

» dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonego na tawach celowniczych nie powinny
przekroczy¢: dla przewododw z tworzyw sztucznych 10 cm, dla pozostatych przewoddéw 2 cm,

e dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinny w zadnym jego punkcie przekroczyé:
dla przewodow z tworzyw sztucznych + 5 cm, dla pozostatych przewodéw
+ 2cm i nie mogg spowodowaé na odcinku przewodu przeciwnego spadku ani zmniejszenia
jego do zera,

» stopien zageszczenia zasypki wykopdw okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100 m nie
powinien wynosi¢ mniej niz 1 do gtebokosci 0,2m i 0,97 na gtebokosci 0,2 - 1,2m.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robat.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST .
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowa jest wykonana i odebrana przebudowa przepompowni, montaz zaworu
odpowietrzajacego oraz instalacji sterowniczej i monitoringu z szafkami.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST.
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Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu.

Odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegajg wszystkie technologiczne
czynno$ci zwigzane z budowg zaworu napowietrzajgco - odpowietrzajgcego, a mianowicie:

roboty ziemne z obudowag $cian wykopow,
przygotowanie podtoza,
montaz zaworu napowietrzajaco - odpowietrzajgcego,
préby szczelnosci przewodow,
wykonanie obsypki ochronnej,
= zasypanie i zageszczenie wykopow.

Odbidér robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie korekt
i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.
Inzynier dokonuje odbioru rob6t zanikajacych zgodnie z zasadami okreslonymi w OST.

8.3. Odbidr ko ncowy.

Odbiér koncowy przeprowadzi¢ wg:
- PN-EN 1610: 2002, PN-EN 1610: 2002/Apl1 — ,Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych”,
- PN -EN 12889 - Bezwykopowa budowa i badanie przewodéw kanalizacyjnych,
- PN-EN12050-1:2001 Przepompownie s$ciekdbw w budynkach i ich otoczeniu. Zasady budowy i
badania. Cz. 1. Przepompownie $sciekéw zawierajgcych fekalia, oraz innymi normami przywotanymi
w p. 10.
Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokotu, szczegétowo
omoéwione i podpisane przez nadzér techniczny oraz cztonkéw komisji przeprowadzajacej badania.
Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uzna¢ za dokladne, jezeli
wszystkie wymagania (badanie dokumentacji i szczelno$ci catego przewodu) zostaty spetnione.
Jezeli ktéres z wymagan przy odbiorze technicznym koncowym nie zostato spetnione, nalezy ocenic
jego wplyw na stopien sprawnosci dziatania przewodu i w zaleznosci od tego okresli¢ konieczne
dalsze postepowanie.

9. PODSTAWA PLATNO SCI.

Zgodnie z umowg zawartg z Inwestorem.

Cena wykonanej i odebranej przebudowy przepompowni obejmuije:
= dostawe materiatow i urzadzen,
wykonanie rob6t przygotowawczych,
wykonanie wykopéw wraz z umocnieniem $cian i odwodnieniem,
przygotowanie podioza,
montaz zaworu napowietrzajgaco - odpowietrzajgcego,
montaz pomp wraz z osprzetem,
montaz instalacji sterowniczej z szafka,
montaz monitoringu z szafkg telemetryczna,
przeprowadzenie préb szczelnosci,
zasypanie wykopOw wraz zageszczeniem zasypu,
odtworzenie nawierzchni w miejscu prowadzonych rob6t ziemnych,
inne wymagane pomiary i badania polecone do wykonania przez Inspektora
Nadzoru.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Prace nalezy prowadzi¢ i dokonywaé odbioru zgodnie z nastepujacymi normami polskimi i
przepisami prawnymi, a w szczegolnosci :
= Rozporzadzeniem MPIPS z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogolnych przepiséw bhp (Dz. U. Nr 129,
poz. 844) i zataczniku do Rozporzgdzenia — ,Pomieszczenia i urzadzenia higieniczno-sanitarne”.
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= Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i

higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlanych (Dz. U. z dn. 19 marca 2003 r.).

= Rozporzadzeniem MGPIB w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontach

i konserwacji sieci kanalizacyjnych (Dz. U. Nr 96, poz. 437).

= Dz. U. Nr22/53, poz. 89 — BHP. Transport reczny.

PN-EN 752-1/2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia.

PN-EN 752-2/2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne Wymagania

PN-EN 752-3/2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Planowanie

PN-ENV 1046:2002 — ,Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych .

Systemy do przesytania wody i sciekdw na zewnatrz konstrukcji budowli. Praktyczne

zalecenia ukladania przewodow pod ziemia i nad ziemig”.

= PN-EN 12889 , Bezwykopowa budowa i badanie przewodéw kanalizacyjnych”.

= PN-EN 1917:2004 - "Studzienki wlazowe i niewlazowe z betonu niezbrojonego,
z betonu zbrojonego wiéknem stalowym i zelbetowe™"

= PN-EN 1401-1 ,Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne

bezcisnieniowe systemy przewodowe z niezmiekczonego polichlorku winylu

(PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu”

= PN-EN 476:200 — ,Wymagania ogolne dotyczace elementéw stosowanych w systemach kanalizaciji

grawitacyjnej”.

PN-EN 1671/2001 Zewnetrzne systemy kanalizacji ciSnieniowej.

PN-81/C-89203 Ksztaltki kanalizacyjne z PCV

PN-80/C-89205 Rury z PCV

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-B-10720/1999 Kanalizacja - studzienki kanalizacyjne.

PN-92/B-10729 — Studzienki kanalizacyjne.

PE-EN-124-2000 — Zwiehczenie wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni ruchu

pieszego i kolowego. Zasady konstrukcji, badania typu znakowanie, sterowanie jakoscia.

= PN-B-10736/1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodno-kanalizacyjnych.

= PN-EN 1610: 2002, PN-EN 1610: 2002/Ap1 — ,Budowa i badania przewodoéw kanalizacyjnych”.

= PN-EN 12889 - Bezwykopowa budowa i badanie przewoddw kanalizacyjnych.

= PN-EN12050-1:2001 Przepompownie $ciekéw w budynkach i ich otoczeniu. Zasady budowy i
badania. Cz. 1. Przepompownie $ciekdw zawierajacych fekalia.

= PN-EN 752-6:2002 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne- Cz. 6 Uktady pompowe,

PN-EN12050-4: 2002 Przepompownie $ciekdw w budynkach i ich otoczeniu. Zasady budowy i

badania. Cz. 4. Zawory zwrotne do pompowni $ciekéw bez i z fekaliami.

PN-88/B-06250 — Beton zwykly.

BN-62/6738-03 — Beton hydrotechniczny. Skfadniki betonéw. Wymagania techniczne.

PN-74/B-03020 — Glebokos¢ przemarzania gruntow.

BN-778931-12 — Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-B-06714-13 — Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie pytdw mineralnych.

PN-B-11113 — Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

PN-81/B-10760-W Instalacje wewnetrzne wodno-kanalizacyjne wymagania i badania przy

odbiorze

= Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, tom 2. Instalacje
sanitarne.

= Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi mianami).

= Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Praco ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62 z dnia 20 czerwca
2001 r., poz. 627).
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