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1. WSTEP



1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YSTwymagania dotycce wykonania i odbioru
robot zwizanych z rozbiérk elementéw drog.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna zostala opracowana natgwis Ogoélnych Specyfikacji Technicznych,
stanowi podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zieicai realizacji robét drogowych
zwiazanych z przebudaywzatoki autobusowej przy ul Wojska Polskiego w digleGorze.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z rozbiork
— warstw nawierzchni,
kraweznikow, obrzey i opornikéw,
sciekow,
chodnikéw,
znakéw drogowych,

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okggenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wygaeia ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogtpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do rozhiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork elementéw drég mie by wykorzystany sprt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,

— tadowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody ezarowe,
— zrywarki,

— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawjéliee” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-Q00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drég obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektova, ST lub wskazanych przezzamiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, zgnier
moze polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentaciji, w ktorej zostanie ékmey przewidziany
odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe naly wykonywa mechanicznie lub ¢cznie w sposéb okény w ST
lub przez liyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastesiewmn frezarek drogowych, naje speiné
warunki okrdlone w ST D-05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy przewidziane do powtdrnego wgjstania powinny hy usuwane bez
powodowania zédnych uszkodze Uzyskane elementy nie siagic wlasndgcia Wykonawcy, powinien on
przewiez ¢ je na miejsce wskazane przezymiera lub zabezpieczya placu budowy.

Elementy i materialy, ktore stagic wkasndgcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw dréGmgrodzé i przepustow znajdage sé
w miejscach, gdzie zgodnie z dokumerdapjojektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny dy
tymczasowo zabezpieczone. W szczegtinnalezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétriavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, powinno
spetnig odpowiednie wymagania olglene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(\dymagania ogolne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. ObowRzuje cena ryczaltowa ustalona w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogdélnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu aginione i walcowant
na zimno ogodlnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaat®wniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierdwnoramienne stalowe walcowane na



goraco

8. BN-87/5028-12 Gwialzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



