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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - M -00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej $ wymagania ogolne, wspolne dla poszcze-
golnych wymaga wykonania i odbioru rob6t drogowych w ramach utwardzenia odcinka ulicy Objaz-
dowej w Jeleniej Gorze.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanawizes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i aglée stoso-
wac w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpienk.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania ogolne, wspdlne dla robot ebipgh
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi dla paggdlnych asortymentéw robdt drogowych.

1.3.1. Wymagania ogoélne nalerozumie& i stosowé w powiazaniu z niej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

CZESC DROGOWA

D.01.01.01  Odtworzenie trasy i punktow wysgakowych

D.04.01.01  Koryto wraz z profilowaniem i zsgczeniem podia

D.04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabiinego mechanicznie
D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabitinego mechanicznie
D.06.03.01 Scinanie i uzupetnianie poboczy

D.10.03.01b Nawierzchnia z prefabrykowanyelbetowych pelnych phyt wielkowymiarowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#ej okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie dolacy budynkiem, stanowty cal@g¢ techniczno-
uzytkowa (drog:) albo jego cgs¢ stanowica odebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obieio-
stowy, korpus ziemny, gzet)
1.4.2. Cenaumowna (kontraktowa) - kwota wymieniona w Umowie (Kontrakcie) jako wyrndgenie nale
ne Wykonawcy za wykonanie Robo6t budowlanych wiaargciem wad, zgodnie z postanowieniami warunkow
Umowy (Kontraktu).
1.4.3. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony do ruchu pie-
szych.
1.4.4. Datarozpoczecia - data, okrélona w szczegotowych warunkach Umowy (Kontraktuktoej Wyko-
nawca mee rozpoca¢ Roboty budowlane okflene w Umowie (Kontrakcie).
1.4.5. Data zakonczenia - data powiadomienia Zamawigjego przez Hyniera (Kierownika Projektu) o
gotowaci Robot budowlanych do odbioru
1.4.6. Dokumentacja Projektowa - wszelkie opisy, obliczenia, dane techniczne oyamnki dostarczone
Wykonawcy przez Zamawaggo w ramach Umowy (Kontraktu), jak rownweszelkie opisy, obliczenia, dane
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techniczne, rysunki, probki, wzory, modele, insjrilobstugi, sporazone przez Wykonagvc zatwierdzone
przez layniera (Kierownika Projektu).

1.4.7. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchybgioju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.8. Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaclurpojazdow
obstuguacych zadanie budowlane na czas jego wykonaniammzana do usugcia po jego zakezeniu.

1.4.9. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami opatrzony p@&gzorganu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robot budowlanych,
stuzacy do notowania zdar#e okolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania odéwor
robdt, przekazywania polace innej korespondencji technicznej pedry Inzynierem, Wykonawg i Projek-
tantem.

1.4.10. Inzynier (Kierownik Projektu) - osoba wymieniona w danych kontraktowych, (wyzoae przez
Zamawiajcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykweoa), odpowiedzialna za nadzorowanie
robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.11. Jednostka uprawniona - jednostka naukowo-badawcza lub inna posiadajuprawnienia wydane
przez Ministerstwo Komunikacji i Gospodarki Morsldej wykonywania bad& przeghddw konstrukcji lub
innych robot.

1.4.12. Jezdnia- czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.13. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonamgpowaniona do kierowania robotami i
do wysepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokima

1.4.14. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamggpai awaryjnego postoju i pasami
dziehcymi jezdnie.

1.4.15. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem i¢hcgenia.

1.4.16. Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kosaurogi i skarpami rowow.
1.4.17. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w cetzehia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.18. Ksigzka obmiarOw - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizasdy do
wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robét w formie wyliezeszkicéw i ew. dodatkowych
zahcznikow. Wpisy w ksizce obmiarow podlegapotwierdzeniu przez hyniera.

1.4.19. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeegte przez Zamawigjego,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwazanych z ocenjakasci materiatdbw oraz robot.

1.4.20. Materialy - wszelkie tworzywa niezolne do wykonania robét, zgodne z Dokumengt&epjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera.

1.4.21. Most - obiekt zbudowany nad przeszlgogodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pie-
szego.

1.4.22. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozktadania ofzen od
ruchu na podiege gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgedaoio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwg scieralm, a podbudow, zapewniaca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa zdga do wyrownania nierowsoi podbudowy lub profilu istniagej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e nawierzchni stgaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podie. Podbudo-
wa mae skiada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasczpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladask z jednej lub dwdch warstw.
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f) Podbudowa pomocnicza - dolnaeez podbudowy spetnia¢a, obok funkcji nénych, funkcje zabezpie-
czenia nawierzchni przed dziataniem wody, mroztzepikaniem castek podiea. Maze zawieré warstwe
mrozoochrona, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownymareein jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu unietivoienia przenikania cgstek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni igacej powye;.

i) Warstwa odsczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.23. Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.24. Obiekt mostowy- most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pielszyprzepust.

1.4.25. Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednioymrana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.26. Odpowiednia (bliska) zgodné¢ - zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.27. Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwhzanych z i urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy xaaOwnie: obejmowa teren przewi-
dziany do rozbudowy drogi i budowy ydzer chronacych ludzi isrodowisko przed uazliwosciami powodo-
wanymi przez ruch na drodze.

1.4.28. Pobocze- czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazuw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpiechstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzséa jednoczenie do bocznego oparcia konstruk-
cji nawierzchni.

1.4.29. Podtoze nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod do gibokasci przemarzania.

1.4.30. Podioze ulepszone nawierzchni gorna warstwa podia, lezaca bezpgrednio pod nawierzchami
ulepszona w celu unatiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.31. Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w formie pisem-
nej, dotycace sposobu realizacji robot lub innych sprawazamych z prowadzeniem budowy.

1.4.32. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrddeza autorem Dokumentacji Projektowe.
1.4.33. Przedsewziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego gutenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoozetygh trasy w planie i przekroju podhym) istnieg-
cego paiczenia.

1.4.34. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zargkyin, przeznaczona przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierzat dzikozyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.35. Przeszkoda naturalna- elementrodowiska naturalnego, stanaay utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzekaksatarowek dzikich zwierat itp.

1.4.36. Przeszkoda sztuczna dzielo ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, ruroqg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.37. Przetargowa Dokumentacja Projektowa- czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokali-
zacg, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.38. Rekultywacja - roboty majce na celu upoarlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.39. Specyfikacje Techniczne - zbior wytycznych i wymagakreslajgcych warunki i sposoby wykonania,
kontroli, odbioru, obmiaru i ptatni za roboty budowlane.

1.4.40. Sprzet - wszystkie maszyn§ypdki transportowe i drobny sprzz urzygdzeniami do budowy, konserwa-
cji i obstugi, potrzebne dla zgodnej z Unaofiontraktem) realizacji robot budowlanych.

1.4.41. Szerokaé uzytkowa obiektu - szerokéc jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmg-
dzajow ruchu oraz szeradchodnikbw mierzona wwietle poeczy mostowych z wykczeniem konstrukcji

przy jezdni dotem oddzielggej ruch kotowy od ruchu pieszego.
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1.4.42. Slepy kosztorys- wykaz robét z podaniem ich dici (przedmiarem) w kolejrisi technologicznej ich
wykonania.

1.4.43. Teren budowy — teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twate czs¢ terenu budowy.

1.4.44. Umowa (Kontrakt) - zgodne éwiadczenie woli Zamawiggego i Wykonawcy wytana na pimie, o
wykonanie okrdonej w jej trgci roboty budowlanej w ustalonym terminie i za wtrgonym wynagrodzeniem.
1.4.45. Wada - jakakolwiek czs¢ robot budowlanych wykonana niezgodnie z DokumpenRrojektow, Spe-
cyfikacjami technicznymi lub innymi dokumentamidwy

1.4.46. Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna, z kiamawiagcy zawart Umow (Kontrakt) w wyniku
wyboru ofert oraz jej nagpcy prawni.

1.4.47. Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanaygia odebna catasi¢ konstrukcyjma
lub technologiczs, zdolra do samodzielnego petnienia funkcji techniczagtkowych. Zadanie me polega
na wykonywaniu robot zwranych z budow modernizagyprzebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.4.48. Zamawiajqcy - kazdy podmiot, szczegotowo ollany w Umowie (Kontrakcie), udzietay zamowie-
nia na podstawie ustawy z dnia 10 czerwca 1994 oak@amowieniach publicznych.

1.4.49. Zmiana - kade odstpstwo w wykonaniu Robét budowlanych przekazana Wayley na pimie przez
Inzyniera (Kierownika Projektu)

1.5. Ogdlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robo6t, bezpiearwo wszelkich czynrigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodti@ Dokumentagj Projektova, ST i polece-
niami Inzyniera.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych (umowie) przek&Vykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiaiai prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj
wspoitrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw, dziennilldwy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety ST.

Wykonawca wytyczy punkty gidwne trasy oraz zlokaje niezlgdne repery.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaa ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja projektowaetizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazeoda-
nym w szczegotowych warunkach umowy, uverigiiapcym podziat na DokumentaciProjektovy:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow
dokumentag wykonawcz (techniczi) i zostam przekazane Wykonawcy,
— Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kipWykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowe;.
1.5.3.Zgodnda¢ robot z DokumentagjProjektova | ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkade&umenty przekazane przezzyniera Wyko-
nawcy stanowe czes¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby jednym z nich g obowhzujace dla Wyko-
nawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohowe kolejnd¢ ich waz-
nosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogoélnyahOgoinych warunkach umowy”).
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Wykonawca nie miee wykorzystywd bleddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadominzyniera, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci wymiary podane na fimie @ wazniejsze od wymiarow okékonych na pod-
stawie odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiaés zgodne z DokumentacProjektovg i ST.

Dane okrélone w Dokumentaciji Projektowej i w STedy uwazane za warkei docelowe, od ktorych
dopuszczalneasodchylenia w ramach olglenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow inedatow
budowli musz wykazyw& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekra-
cza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peti zgodne z DokumentadProjektowg lub ST i
wplynie to na niezadowakgga jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Weglany.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
A. Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowe @,pachem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyadstniegcych obiektow
(jezdnie, cagi piesze, znaki drogowe, udzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w adkrésvania
realizacji kontraktu, ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z od-
powiednim zarzdem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpiecen
robot w okresie trwania budowy. W zatesci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacii ruchu powinien
by¢ aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana w stosunku do zatwierdzonego projektarorgcji
ruchu wymaga kalorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymcza-
sowe uradzenia zabezpiecz@e takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqgay ten
Spos6b bezpiecastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeiov dziea i w nocy tych zapoér i znakow, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzgddéw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczae keda akceptowane przeziyniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgod-
niony z Irzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscigmh okrélonych przez Inyniera, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zatwierdzona przezAyniera. Tablice informacyjnegha utrzymywane
przez Wykonawew dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cerg Umowrs.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki ma¢ na celu stosowaniezglo przepisow i nhorm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0sO0b lub dobr publicznych i innych, a wynig@jch z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszazie
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.
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Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukoporegaliojazdowych,
2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

(a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
(b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
(c) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany na podstawie odpowied-
nich przepisow, na terenie baz produkcyjnych, w igsaczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dala skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegpisaabezpieczone
przed dosfpem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materialow wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegéniu wikszym od
dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robot bda miaty aprobag techniczia wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie oké&jaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azp@aczeniu robot ich szkodli-
wos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicz-
nych wbudowania. Zeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgod: na
uzycie tych materiatbw od wiaiwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdaoych wigcicielami (lub administratorami) tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wégiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzewyemnstalaciji i urgdzer w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego ro-
dzaju robdt, ktére majby¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i uradzer podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgza robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwioczyogviadomi lrzyniera i zainteresowane wiadze oraz
bedzie z nimi wspoipracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu asaprWyko-
nawca lgdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzzkda instalacji na po-
wierzchni ziemi i uradzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiaj
cego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglamieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowat
roboty w sposdb powodage minimalne niedogodsao dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszel-
kie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiasdztwie budowy, spowodowane jego dziatatmp
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Inzynier kedzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych palny Wykonawe a
wiascicielami nieruchomgxi i dotyczcych korzystania z wiasia i drog wewrtrznych. Jednate ani In-
zynier ani Zamawiajcy nie lzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglipone sprzeczne z postano-
wieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcedhie przestrzegaprzepiséw dotycacych bezpieczestwa i hi-
gieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczaje, socjalne oraz sptzi
odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oriazzépewnienia bez-
pieczéstwa publicznego.

Uznaje &, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do
robot od daty rozpoezia do wydania potwierdzenia zalazenia przez lryniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaieiqmo byt pro-
wadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa luteleinenty byly w zadowalggym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie zgniera powinien roz-
pocz¢ roboty utrzymaniowe nie @diej nz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zaradzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktogensjakikolwiek sposob zvgzane z wykonywanymi robo-
tami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyostanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionyalaw w odniesie-
niu do sprztu materiatldw lub urgdzen uzytych lub zwazanych z wykonywaniem roboét i w sposolgty
bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaadakopie zezwolg i inne odnéne dokumen-
ty. Wszelkie straty, koszty pegtowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem ja-
kichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, gjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wy-
niknie z wykonania projektu lub specyfikacji dosteonej przez leyniera.

1.5.13.Réwnowanas¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaa&konkretne normy i przepisy, ktore spethia
maj materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robafgiabobowhzywat postanowienia naj-
nowszego wydania lub poprawionego wydania powolanyarm i przepisoéw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotaoamy i przepisy & paistwowe lub odnosgsie do
konkretnego kraju lub regionu, mpdpy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy lub przepisy, pod
warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdz@niez Izyniera. Ranice pomgdzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami muly¢ doktadnie opisane przez Wykonaw@rzedi@one
Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozosta@bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdmidowy leda uwazane za wlasndé Zamawiajcego.
Wykonawca zobovdzany jest powiadoniilnzyniera i posgpowa zgodnie z jego poleceniami.zéd z wy-
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niku tych polecéd Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach bynier po uzgodnie-
niu z Zamawiajcym i Wykonawe ustali wydizenie czasu wykonania robo6t i/lub wyseé&dkwoty o kton
zwiekszono cea kontraktova.

2. MATERIALY

2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymawgystaniem jakichkolwiek materiatow przezna-
czonych do robot, Wykonawca przedstawi szczegotmi@macje dotyczce proponowanegerodia wy-
twarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéwat odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych
oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatlow z daneg@dta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z
danegairédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z do-
puszczonegarddia w sposob agly spetniag wymagania ST w czasie pggt robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie mate-
rialdw zezrodetl miejscowych wiczapc w tozrodia wskazane przez Zamawdieggo i jest zobowzany do-
starczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjrodia.

Wykonawca przedstawi zgnierowi do zatwierdzenia dokumentagawierajca raporty z badatere-
nowych i laboratoryjnych oraz proponoveaprzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniajpc aktu-
alne decyzje o eksploatacji organéw administraajspvowe]j i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych materiatow
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytutu wygta materiatow, dzieawy i inne jakie okazq Sie
potrzebne w zvdzku z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskanidematow miejsco-
wych keda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekutwaciji terenu po ukicczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykom@ terenie budowy lub z innych miejsc wska-
zanych w dokumentach umowyda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktadavdpdnio do wy-
maga umowy lub wskazalnzyniera.

Wykonawca nie &dzie prowad zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chybaizyska na to piserazgocd: Inzyniera,.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgamjacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materia-
téw do innych robdt, i te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychterialdbw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujsi nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykaaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz Sk z jego nieprzygciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

J&li Dokumentacja Projektowa lub ST przewigumazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju ma-
teriatlu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddmyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygo-
dnie przed @yciem materialu, albo w okresie derym, jgli bedzie to wymagane dla bagl@rowadzonych
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przez Irzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaki mize byt pazniej zmieniany bez zgody In-
zyniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydala one wyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhowaja jakas¢ | whasciwosci do robot i byly dosip-
ne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego sktadowania material@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawad
zaakceptowanych przezzyniera.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodno-
sci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prahdéterialdw mog by¢ pobierane w celu sprawdze-
nia ich wigciwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptacji ok&tonej partii materiatow
pod wzgédem jakdgci.

W przypadku, gdy leynier kedzie przeprowadzat inspekcjivytworni, beda zachowane nagiujace
warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatlow wseza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie odbywa sipro-
dukcja materiatéw przeznaczonych do realizacji tobo

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie natescym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera
zezwolenie dla przeprowadzenie inspekcji i bagatych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje niekorzystne-
go wplywu na jaké& wykonywanych roboét. Sper uzywany do rob6t powinien lgyzgodny z ofett Wyko-
nawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie
organizacji robo6t, zaakceptowanym przezyimera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajnéc sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robo6t, zgodnie z zasadamistikre
nymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniaohkyhiera.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany w do-
brym stanie i gotowdzi do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochronffodowiska i przepisami doty-
czacymi jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie spgim do wyt-
kowania bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienig& sprzt niesprawny.
Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewilupazliwos¢ wariantowego gycia spraztu przy wykony-
wanych robotach, Wykonawca powiadomiyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagpt
przed wyciem sprztu. Wybrany sprgt, po akceptacji lzyniera, nie mee by p&niej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy,
zostan przez lizyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiatodkow transportu, ktore nie wplymieko-
rzystnie na jak& wykonywanych robo6t i wkciwosci przewaonych materiatow.
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Liczbasrodkow transportu powinna zapewéiprowadzenie robdt zgodnie z zasadami dire/mi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgaspeinig wymagania dotycxce przepiséw ruchu dro-
gowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéwsniainnych parametréw technicznyc$rodki trans-
portu nie odpowiadage warunkom dopuszczalnych naciskow ganog by¢ dopuszczone przezayniera,
pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotneggtkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwaé na bieaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spo-
wodowane jego pojazdami na drogach publicznych dogazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materialdw i wykonywanych robot, drazgodné¢ z Dokumentagj Projektovs, wymaga-
niami ST, PZJ, projektu organizacji robot opracoywarprzez Wykonawgoraz poleceniami liyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktaza stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyezenplanie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementéw robo6t zgodnie z wymiarami ednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekaza-
nymi na psmie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamsungte przez Wyko-
nawe na wiasny koszt, z watkiem, kiedy dany ld okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostar-
czonych Wykonawcy na §ihie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsakprzez Iizyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokladnsg.

Decyzje Izyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementobot kzda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowyudwntacji projektowej iw ST, a taé& w nor-
mach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjynier uwzgédni wyniki bada& materiatow i robot, roz-
rzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswliadczenia z przeszoi, wy-
niki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvaae na rozwzarm kweste.

Polecenia powinny ldywykonywane w czasie okflenym przez layniera, pod grgba zatrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykenga.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera program zapewnienia
jakasci. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢ zamierzony sposob wykonywania
robot, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gamupcy wykonanie robot zgodnie z
Dokumentagj Projektova, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ powinien zawier&

a) czs$¢ 0golm opisupca:

— organizag} wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaawbot,

— organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— Sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

— wykaz 0sob odpowiedzialnych za jgko terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementéw robot,

— system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalot wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumagtego lub laboratorium,
ktoremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badg,
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— sposob oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wycaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesedartologicznym, propono-
wany sposob i forgprzekazywania tych informacji Zgnierowi;

b) czs¢ szczegoOtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz wyposzeniem

w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilég¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw, le
piszczy, kruszyw itp.,

— Sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedqutta wissciwosci w czasie transportu,

— Sposob i proceddrpomiardw i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwaytania mieszanek i wykonywania poszcze-
golnych elementéw robat,

— Sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot égdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong
jakasc¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakaci materiatdow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia
niezkedne do pobierania probek i badaaterialdow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada
w celu zademonstrowanizge poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz robot zstetliwoscia zapew-
niajaca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej i
ST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i wytycz-
nych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam élknee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewrd wykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane ddzenia i sprgt badawczy
posiadag wazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiagl@ayymaganiom norm okga-
jacych procedury bada

Inzynier bedzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieggnieciach doty-
czacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhdiod badaw-
czych. Jeeli niedocagniecia te leda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier na-
tychmiast wstrzymazaycie do robot badanych materiatow i dépue do wycia dopiero wtedy, gdy niedo-
ciagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsunete i stwierdzona zostanie odpowiednia ko
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lsamhaterialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki lzda pobierane losowo. Zalecasstosowanie statystycznych metod pobierania protyedgtych
na zasadzigze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgc z jednakowym prawdopodolsigtwem
wytypowane do bada

Inzynier bedzie miat zapewnianmazliwosc udziatlu w pobieraniu probek.

Na zlecenie layniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore
budz watpliwosci co do jakeci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usungte lub
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ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowyeldd pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwier-
dzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te'ypea Zamawigicy.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez hyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez kyniera teda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposoOb zaakceptowany przamiera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedn przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przezyiera.

Przed przyspieniem do pomiarow lub badaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomilatu badania, Wykonawca przedstawi nénge ich
wyniki do akceptacji Inyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportbw z wynikami baflgak najszybciej, nie
pézniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaon

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lgyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, periar-
nia prébek i badania materialowzrodta ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawcaadicent materia-
téw powinien udzielk mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier dokonugc weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonegaer Wykonawe, poprzez mg-
dzy innymi wiasne badaniaedizie ocenia zgodnd¢ materiatow i rob6t z wymaganiami ST na podstawie
wynikow wiasnych badakontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobieraprobki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyashiewiarygodne, to ynier oprze si wy-
tacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow i robot z DokumentadProjektovg. Moze
rowniez zlect sam lub przez Wykonaw@rzeprowadzenie powtornych lub dodatkowych lhad@zale-
nemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggzowtornych lub dodatkowych baglapobierania
probek poniesione zostaprzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopycic¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®sé z kryteriami technicznymi okre-

slonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw tech-
nicznych,

2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodnexi z:

— Polsky Normg lub
— aproba4 techniczrm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidpolskiej Normy, jeeli nie &
objete certyfikacy okreslona w pkt 1

| ktGre spetniaja wymogi ST.
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W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumesgywymagane przez ST, kda partia dostarczona
do robot ledzie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez Wy-
konawe Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawrgmowiazujpcym Zamawiggcego i Wyko-
nawae w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykahca okresu gwarancyjnego. Odpowie-
dzialnag¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwacymi przepisami [2] spoczywa na Wyko-
nawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i beda dotyczy¥ przebiegu robét, stanu bez-
pieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora doko-
nata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska @t@nowiska sttbowego. Zapisy dula czytelne, dokonane
trwala technika, w porzdku chronologicznym, bezg@dnio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungelmida oznaczone kolejnym numerem za-
tacznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kiyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolnsci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawgeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez fyniera programu zapewnienia jgkoi harmonogramow robat,

— terminy rozpocgcia i zakdczenia poszczegolnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia leyniera,

— daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbio-
row robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatumpowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodng¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania

robot,

— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycace jakaci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych badez podaniem,

kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslabprzeditaone Irzynie-
rowi do ustosunkowaniaesi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja
lub zagciem stanowiska.
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Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniaesiProjektant nie jest
jednak stroa umowy i nie ma uprawnfedo wydawania pole@Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegsti kazdego z ele-
mentow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowasigav sposob eiglty w jednostkach przygfych w
kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoplub certyfikaty zgodnéci materiatldw, orzeczenia o jako-
sci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniladan Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgod-
nionej w programie zapewnienia jgko Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot. Winny gy
udosgpnione na kade zyczenie lizyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczaesoprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstiace dokumen-
ty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaw@erabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodupoj@atychmiastowe odtworzenie w for-
mie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla layniera i przedstawiane do vadlu nazycze-
nie Zamawiagcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z Dokatacy Projek-
towa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni ghzgm terminem.

Wyniki obmiaru feda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bad lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obewku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostamo-
prawione wg instrukcji layniera na gimie.

Obmiar gotowych robotdazie przeprowadzony z eztcicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdn-
zyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Dlugcéci i odlegtaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.
Jali ST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w i jako diu-

gas¢ pomnaona przezredni przekrgj.
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llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo,edda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaga-
niami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiiatyaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadalzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposob agty zachowanie doktaddoi wg norm zatwier-
dzonych przez lryniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotlee w
przypadku wysipowania dtuszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzagsw czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzasgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtigzbeda wykonane w sposob zrozumialy i jed-
noznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W rdmeku miejsca szkice mady¢ dokczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktdrego wzor zostazigodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zalezncéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakasci wykonywa-
nych robot, ktére w dalszym procesie realizacjguéezakryciu.

Odbior robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie utiwiajacym wykona-
nie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowané@rego posipu robot.

Odbioru robot dokonuje #ynier.

Gotowa¢ danej cesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednocze-
snym powiadomieniem #yniera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpigj jednak ni w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolwyd powiadomienia o tym fakcie igniera.

Jakac¢ i ilos¢ robodt ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie dokumentow zawiacgch
komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z Doku-
mentacy Projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbior casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego
robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiobot dokonuje kynier.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzectggo wykonania robot w odniesieniu do ichdio
jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wyko-
nawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiagoiem na pgimie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dtod dnia potwier-
dzenia przez tryniera zakaczenia robot i przgcia dokumentéw, o ktdrych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaezwzez Zamawiagego w obecriei Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadadowej na podstawie przedionych doku-
mentow, wynikow badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robot z Dokumentacj
Projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zap@gna realizacj ustalé przygtych w trakcie odbio-
row robot zanikagcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralmipetniagcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aagowych lub robot uzupetnggych w war-
stwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czysaioi ustali nowy termin od-
bioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komiste jaka@c¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych asorty-
mentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumjarfaojektovy i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i
nie ma we¢kszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzéstwo ruchu, komisja dokona patr
ceh, oceniggc pomniejszoa warta¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagarzyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokot odbioru ostateczne-
go robot sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowéa nast¢pujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektove podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekmrdentéw umowy i ew. uzupetnagge lub
zamienne),

3 recepty i ustalenia technologiczne,

4 dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,

6 deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,
7 opinie technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zaiczo-
nych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie 2 BZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraggeh (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robot wiécicielom ura-
dze,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawca robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdém przygotowania dokumentacyjnego ngelabgoto-
we do odbioru ostatecznego, komisja w porozumienkyykonawe wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zaradzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetmaap keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawdaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzunpeghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytior zwhzanych z usuaciem wad stwierdzo-
nych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych wesie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci za wykonane roboty budowlanedzie rozliczenie w formie ryczattowej.
Kwota ryczattowa kdzie uwzgtdniac wszystkie czynnezi, wymagania i badania skladeg s¢ na jej
wykonanie, okréone dla rob6t w ST i w dokumentaciji projektowej.
Kwota ryczaitowa robotdalzie obejmowa:
- robocizrg bezpdrednig wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartags¢ zwzytych materialtdbw wraz z kosztami zakupu, magazymiava ewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy spretu wraz z towarzyseymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obaa@ujacymi przepisami.
Do kwoty ryczaitowej robét nadg doliczy¢ podatek VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania @i do wymaga warunkéw umowy i wymaga ogoélnych zawartych
w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odome w ww. dokumentach, i jest @by cer ryczattowa.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizaajihu zawiera giw cenie ryczattowej i obejmu-
je:
(@) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowwraz 2z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajsh zmian i uzgodniewynikajcych z
postpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiatteva ruchu,
(©) opfaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowai drenau,
()] tymczasow przebudow urzadzeir obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaeghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgpionowych, poziomych,
barier iswiatet,
(b) utrzymanie ptynng€ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazd6w/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (R2Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).
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2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z pgoiejszymi zmianami).

D.01.00.00
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01
ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej $ wymagania dotycace wyznaczenia trasy i
punktéw wysokasciowych, ktére zostam wykonane wramach utwardzenia odcinka ulicy Objazdowej w
Jeleniej Gorze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobo6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obegnuyznaczenie :

» powierzchniowych rob6t ziemnych,

* roboczych punktow wysokoiowych,

» przekrojéw poprzecznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

[.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trgmynkty kierunkowe oraz pogtkowe i kaicowe punkty
trasy.

1.4.2.0Okrsslenia podane w niniejszej S zgodne z obowzujacymi normami oraz dokumentadechniczg.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektova,

ST i poleceniami Iayniera Ogdlne wymagania dotygz robét podano w ST D-M. 00.00.00 "Wymagania ogol-

ne-.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalo-
wym, stupki betonowe albo rury metalowe o disgamkoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone goani-
ca robdt ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny ¢réieednic; od 0,15 do 0,20 m i diugée
od1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diu-
gaosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w ispeej nawierzchni bolce staloveednicy 5 mm i diugeri
od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatqy.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycice sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” kt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmvych naley stosowa nas¢pujacy sprzt:
* teodolity lub tachimetry,
* niwelatory,
= dalmierze,
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*  tyczki,
»  aty,
* tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej iaw wysokagciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymagane] doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawgiélie” pkt

4.2. Transport sprztu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy v przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboazujacymi Instrukcjami GUGIK
(od1do7).

Wykonawca we wiasnym zakresie ustali lokalizagjsp6trzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.
Prace pomiarowe powinny &yvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkigrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposOb wyeay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i
wzOr tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie
trwania rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggse konieczne do dalszego prowadzenia robotostan,
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczngdaidtowej realizacji robo6t nate do obowazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@klowhzane do punktéw pomocniczych, pmaych
poza granig robo6t ziemnych. Maksymalna odleggopomicdzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m.

Wykonawca powinien zahy¢é robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdiuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wygosi
500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskpowinna by odpowiednio zmniejszona, zafée od jego
konfiguraciji.

Repery robocze nate zalay¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszxcych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdh trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespocze nalgy zatlazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wykluciaj osiadanie,
zaakceptowany przeziyniera.

Rzdne reperow roboczych najeokreilac z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjra w nawikzaniu do reperow matwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy
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Wykonawca we wlkasnym zakresie ustali lokalizagjspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.
Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania traegz Inie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejti@sy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wigksze nt 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktow osi trasy naty wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materialdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunicie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovweczgdy Wykonawca robot zagi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopdw na
powierzchni terenu (okékenie granicy robdét), zgodnie z dokumensagprojektova oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzen®trd w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopdéw nakg stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysada przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni
1 metr. Odlegté¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlego ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztaicie
zgodnym z dokumentacprojektovy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysakowych naley
prowadz¢ wedtug ogoinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@\Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robét
Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicoéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geyinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Og0Ine ustalenia dotycice podstawy ptatndci
» (Ogdlne wymagania dotygeze ptatnéci podano w ST D - M.00.00.00.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyegmac geodezyjnych.
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Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GaU1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZENIEM PODLO ZA

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejswymagania dotycace wykonania i odbioru koryta
gruntowego wraz z profilowaniem i zagszczeniem w ramach utwardzenia odcinka ulicy Objazalvej
w Jeleniej Gorze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reali-
zacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot ogtiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robo6t przy wykonywaniu koryta grun-
towego wraz z profilowaniem i zaggczaniem podia dla drogi objazdowej i obejnaj

- wykonanie, wyprofilowanie i zggzczanie koryta gruntowego pod nawierzehezdni i poszerae
1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowkujacymi odpowiednimi normami i Specyfikagcj
Techniczi D-M.00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodtoz Dokumentagj Pro-
jektowa, ST i poleceniami layniera.

Ogdblne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania oddlne

2. Materiaty

Nie wyskepuja.

3. Sprzt

Do wykonywania robot naky stosowa zgodnie z ST D.02.01.01. Sptzmaszyny, urgdzenia i narg-

dzia musz byc¢ zaakceptowane przezzimiera.
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4. Transport

Nie wyskpuje.

5. Wykonanie robot

5.1. OgoIne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST D-M.0000 "Wymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zasady ogdlne

Wykonawca mee przysipi¢c do wykonywania koryta oraz profilowania i zsgczenia podiza dopiero
po zakdczeniu i odebraniu rob6t zgaanych z wykonaniem elementéw odwodnienia i insfalarza-
dzen podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przygpic do wykonywania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezparednio przed rozpoeziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \\staejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzenia podiza i wykonywanie tych robét

z wyprzedzeniem jest mbwe wytacznie za zgodgl Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycz-
nych.

W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zgggczonym podieu nie mae odbywa sie ruch bu-
dowlany, niezwizany bezpgérednio z wykonaniem nawierzchni.

5.2.2. Wykonanie koryta

Koryto naley wykona& zgodnie z DokumentagjProjektowg. Do wykonania koryta nailg stosowa
koparle lub koparko-tadowark Ostateczne profilowanie nalewykona recznie.

Odspojony grunt naky odwiez¢ na sktadowisko wskazane przezyniera.

Profilowanie i zagszczenie podim w korycie nalgy wykona& zgodnie z zasadami podanymi
w punkcie 5.2.315.2.4.

5.2.3. Profilowanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze
Nalezy usura¢ bioto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoaeni

Po oczyszczeniu powierzchni pogdg ktére ma by profilowane nalgy sprawdzi, czy istniejce rzdne
terenu umaliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckedaych podiaa. Zaleca si aby
rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniepdwyzsze ni projektowane r@ne podiaa.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zankzenia poziomu w podial przewidzianym
do profilowania Wykonawca powinien spulctimodiaze na g¢bokas¢ zaakceptowanprzez lizyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowzujace dla gérnej strefy korpusu, w éld ko-
niecznej do uzyskania wymaganyckdaych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania warto-
sci wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy p.5.2.5.

Jezeli rzedne podiea przed profilowaniem nie wymagapowiezienia i wbudowania dodatkowego
gruntu, to przed przygpieniem do profilowania oczyszczonego padigego powierzchrinalezy do-
gesci¢ 3-4 przejciami sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny $fogaakceptowany przez
Inzyniera.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robo-
tach ziemnych lub w inny sposdb zaakceptowany pirzgmiera.

5.2.4. Zagszczanie podiza
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Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego dogszczenia przez watowanie. Jakie-
kolwiek nierowndci powstale przy zagpzczaniu powinny kiynaprawione przez Wykonawev sposob
zaakceptowany przeziyniera.

Zageszczenie podim naley kontrolowa& wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzogepnie

z PN-88/B-04481 (metoda I lub I1). Wskak zagszczenia naley okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12.
Minimalna wartos¢ wskanika zagszczenia podano w tablicy p.5.2.5.

Wilgotnos¢ gruntu podiaa przy zagszczeniu nie powinna zai¢ sie od wilgotngci optymalnej o wi-

cej niz:

+2 % - dla gruntéw niespoistych
+0% -2 % - dla gruntéw spoistych

5.2.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gsmgzonego podi@a

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno ldyutrzymywane w dobrym stanie.

Minimalna wart@c Ig

Strefa korpusu RUCH
KR1+KR2

Gorna warstwa o grubeci 20 cm 1.00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od po
wierzchni rob6t ziemnych lub terenu 1.00

Minimalne wartdci wskaznika zagszczenia podia (1)

Wymagania jak dla obgienia ruchem KRIKR2 przygto na chodniku w zwgzku z maliwoscia prze-
jazdu pojazdow.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przggiuje natychmiast do ukladania warstw nawierzclmipawinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad proetozenie folii lub inny
spos6b zaakceptowany przezyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podize ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pgpishiem

do uktadania podbudowy naleodczeka do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamiezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowpraary wykona on na
wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jas@ robot

W czasie robét Wykonawca powinien prowadgystematyczne badania kontrolne w zakresie ¢gtoz
tliwosciag gwarantujca zachowanie wymagajakosci robot, lecz nie rzadziej niwskazano w odpo-
wiednich punktach niniejszej specyfikaciji.

Czestotliwos¢ badai

Lp. Wyszczegolnienie bada . ) - . .
Minimalna liczba badana Maksymalna powierzchnia én

dziennej dzialce roboczej| przypadajca na jedno badanie
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1. Szeroké¢, gkeboka¢ i | Z czstotliwoscia gwarantujca spetnienie wymagaprzy odbio-

potazenie koryta rze, okrélonych w p.6.2.
2. Uksztattowanie pionowe osj jw.
koryta

3. Zageszczenie,  wilgotnsg
gruntu - badanie wskaika 2 500
zag:szczenia

W przypadku, gdy przeprowadzenie badanisggacgenia wedtug metody Proctora jest nieimee ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materialu twoego podiae, kontro¢ zagszczenia naley
oprz& na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia pod-
loza wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pienegb modutu odksztalcenia nie powinien
przekracza wartcsci 2,2

Minimalny modut odksztaicenia mierzony przyyaiu ptyty osrednicy 30 cm:

- dla ruchu KR1+KR3:
- modut wtérny - 100 MPa,

Badania pty ¢ 30 cm wykonanego koryta gruntowego aglerzeprowadzi nie rzadziej mi 1 raz na
300 nf - w 3 punktach.

6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i padio

6.2.1. Zagszczenie podima

Zageszczenie podia naley kontrolowa wg punktu 5.2.4 1 6.1.

6.2.2. Cechy geometryczne

6.2.2.1. ROwng&

Nierownaici profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy tata co 20 m w kierunku pod
nym. Nieréwndci poprzeczne naky mierzy¢ tata co najmniej 10 razy na 300 m.

Nierownaici nie mog, przekracz&2 cm.

6.2.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nale mierzy¢ za pomog 4-metrowej faty i poziomicy co najmniej 10 razy h&m
i dodatkowo we wszystkich punktach gtdwnych tukdezipmych: na pocitku i koncu kadej krzywej
przegciowej oraz na pogtku, wsrodku i na kacu kazdego tuku kotowego.

Spadki poprzeczne podia powinny by zgodne z projektem z tolerandj0,5%.

6.2.2.3. G¢bokas¢ koryta i rzdne dna

Glebokas¢ koryta i rzdne naley sprawdza co 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach.
Ro&znice pomgdzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkzacza& +0 cmi-2 cm.

6.2.2.4. Uksztaltowanie osi koryta
Uksztaltowanie osi koryta nate sprawdza w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowyamk-

tach, rozmieszczonych nie rzadziej 0o 100 m.
Os$ w planie nie mee by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej nz 3 cm.
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6.2.2.5. Szerokit koryta

Szerokdc koryta naley sprawdza co najmniej 10 razy na 1 km.
Szerokd¢ koryta nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgicej niz +10 cm i-5 cm.

6.2.2.6. Zasady pagiowania z odcinkami o niewdawych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od gérgich w
punkcie 6.2.2. powinny ldynaprawione przez spulchnienie delgtkasci co najmniej 10 cm, wyrowna-
nie i powtérne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchniggi@nanej warstwy jest nie-
dopuszczalne.

7. Obmiar robo6t

Jednostk obmiaru robét jest 1 frwyprofilowanego i zagszczonego podi@ koryta gruntowego zgod-
nie z DokumentagjProjektowg i pomiarem w terenie.
Ogéblne wymagania dotygze obmiaru podano w ST D-M.00.00.00.

8. Odbioér robo6t

Ogoblne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00@0.0

Odbiér koryta oraz wyprofilowanego i zggczonego podia dokonywany jest na zasadach odbioru
robo6t zanikajcych i ulegajicych nakryciu i powinien ky przeprowadzony w czasie umhiaviajacym
wykonanie ewentualnych napraw bez hamowaniagpastobot.

9. Podstawa ptatnéci

Podstaw ptatncci jest cena ryczattowa skalkulowana przez Wykorawc
Cena ryczaltowaduzie uwzgédniac wszystkie czynngei, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wyko-
nanie, okrélone dla tej roboty w ST i w dokumentaciji projekejww opisie przedmiotu zamowienia.

Zgodnie z DokumentagProjektove nalezy wykonat:

— koryta gt. 20 cm wykonywane na catej szerakgezdni, chodnika i miejscach wymiany
Cena wykonania robo6t obejmuije:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie prowadzonych robét w pasie drogowym,

- reczne i mechaniczne profilowanie dna koryta grunigaye

- mechaniczne zggzczenie podia,

- odwiezienie nadmiaru gruntu w miejsce wskazazeptrzyniera,
- przeprowadzenie bafiapomiardow.

10. Przepisy zvgzane

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébelktyr.
PN-S-02201:1987 Drogi samochodowe. Nawierzchnigalre. Podzialy, nazwy i okflenia.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#gania i badania.
BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prdyektéw do celéw drogowych i lotnis-kowych.
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztalcenia nawierzchni podatnych i pod-
loza przez oberenie piyh.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réyaamawierzchni planografem i kat
BN-70/8931-05 Oznaczanie wshkaka nagnosci gruntu jako podiea nawierzchni podatnych.
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BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska zagszczania gruntu.
KPED - Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowychariprojekt Warszawa.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.04.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teclanej (ST) § wymagania ogo6lne dotygze
wykonania i odbioru robét zezanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa nategdnstabilizo-
wanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogodlna specyfikacja techniczna (ST) stanowi ol@aujica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewodikic

Zaleca si wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogackjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wy-
konywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego stawanego mechanicznie.
Ustalenia zawarteasv ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiéliog' pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegthar@cznie - jedna lub wtej warstw za-
geszczonej mieszanki, ktora stanowi warstvesng nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostalekreslenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbwd z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Ogblne wymagania dotygze robét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusxy¢/yma-
gania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogollne wymagania dotycge materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania, padav ST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania o0golnd "2k

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej mskywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie, powinna bymieszanka piasku, mieszanki i/lilviru, spetniagca wymagania niniejszej
specyfikacji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczejuskywa naturalnego stabilizowanego me-
chanicznie powinna lgymieszanka piasku, mieszanki i/luviru z dodatkiem kruszywa tamanego,
spetniajca wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo #am mae pochodz z przekruszenia
ziarnzwiru lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.

Kruszywo powinno by jednorodne bez zanieczyszizsbcych i bez domieszek gliny.
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2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w ST Deado0
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetniawymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotycce sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gamia
0golne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowaugzyw. Wymagania
0golne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-08®4Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Przygotowanie podi@m powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00
-Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.00
-Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem lub popiota-
mi przy WP od 20 do 30% lub powsj 70%, szczegblowe warunki i wymagania dla tag@jbudowy
okresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxce rozkladania i zagzczania mieszanki podano w ST 0414.00
-Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkenyat odcinki prébne, zgodnie z zasa-
dami okrglonymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyraaig ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdavymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00
-Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus2yWyma-
gania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdrzadania kruszyw, zgodnie z usta-
leniami ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagdine” pkt 6.2.
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6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w BT
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”6R.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w ST D-04.04.00 ,Pddiva z kruszyw. Wyma-
gania ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowpdpno w ST D-04.04.00
-Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.04Ratibudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru robét podano w ST D-04.04Rxxbudowa z kruszyw. Wymagania
0golIne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Og0dIne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Podstaw ptatncci jest cena ryczaltowa skalkulowana przez Wykorawc
Cena ryczaltowaduzie uwzgédniac wszystkie czynngei, wymagania i badania sktadeg¢ sé¢ na jej wyko-
nanie, okrélone dla tej roboty w ST i w dokumentaciji projekejww opisie przedmiotu zamowienia.

9.2. Cena wykonania rob6t

Cena wykonania podbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
— zagzszczenie rozionej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjzane podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyym#dania ogol-
ne” pkt 10.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STk wymagania dotycace wykonania i od-
bioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanegstabilizowanego mecha-
nicznie w ramach utwardzenia odcinka ulicy Objazdowj w Jeleniej Gorze.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako d@niprzetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot ogtiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robo6t zwzanych
z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stalilanego mechanicznie i obejmuj

— Warstwa dolna podbudowy z kruszyw tamanych gr. ibwraz z zagszczeniem — pod poszerze-
nia, skrzyowania i zjazdy,

— Warstwa gorna podbudowy z kruszyw tamanych gr. 8waz z zagszczeniem — pod poszerzenia,
skrzyzowania i zjazdy,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technotmy, polegajcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowamagchanicznie - jedna lub &cej warstw za-
geszczonej mieszanki, ktora stanowi warstvesng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wyga@aia ogolne” pkt. 1.4:

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robo6t
Ogblne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogollne wymagania dotycge materiatdw
Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tan@mgtabilizowanych mechanicznie po-
winno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeuarawsca skalnego lub kamieni narzu-
towych i otoczakdéw albo ziaremviru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by jednorodne bez zanieczysztizsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, okdlena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy
krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia podamya rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoaych na podbudowy wykonywane metsthbilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicg (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwiggta i nie mae przebiegéaod dolnej krzywej gra-
nicznej uziarnienia do gornej krzywej graniczneiponzienia na gsiednich sitach. Wymiar najgkszego
ziarna kruszywa nie nze przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wi&ciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawvymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
L Wymagania
Lp. Wyszczegolnienie Kruszywa famane Badania
wihasciwosci Podbudowa wedtug
zasadniczg
1 | Zawarté¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm, % (m/m) od 2 do 10 PN-B-06714-15 [3]
2 | Zawartg¢ nadziarna, % (m/m), PN-B-06714-15 [3]
nie wiecej niz 5
3 | Zawart@¢ ziaren nieforemnych % (m/m), niegegj niz 35 PN-B-06714-16 [4]
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), nie
wiccej ni 1 PN-B-04481 [1]
5 | Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu me} BN-64/8931-01 [21]
tody | lub Il wg PN-B-04481, % od 738 do
6 [ Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ catkowita po petnej liczbie obrotow, rie
wigcej niz 35 PN-B-06714-42 [12]
b) scieralndg¢ czsciowa po 1/5 pelnej liczby obrotéw
(w stosunku ddcieralngci calkowitej), nie wgcej niz 30
7 | Nasakliwosc, %(m/m), nie wecej niz 3 PN-B-06714-18 [6]
8 | Mrozoodpornét, ubytek masy po 25 cyklach zarmaia, PN-B-06714-19 [7]
%(m/m), nie wecej niz 5
9 | Zawartg¢ zwiazkéw siarki w przeliczeniu na S( PN-B-06714-28 [9]
%(m/m), nie wecej niz 1
10 | Wskanik nasnosci w,es mieszanki kruszywa, %, nje
mniejszy ni:
b) przy zageszczeniu k> 1,03 120 PN-S-06102[19]
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2.3.3. Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [18].

3. SPRZET
3.1. Ogollne wymagania dotycgce spratu
Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt.
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyebchanicznie
powinien wykaza sie mozliwoscia korzystania z nagpujacego spretu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w urzdzenia dozujce wod. Mieszarki po-
winny zapewni wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgogoooptymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statnych do zagszczania. W miejscach trudno
dosepnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbra-
cyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyegce transportu

Ogblne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjélme” pkt.
4,

4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi fiagdar, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoce-
niem.

Transport materiatdw powinien odbygvsie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt. 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podiaze pod podbudogpowinno spemiawymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podieu zapewniajicym nieprzenikanie drobnych gstek
gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania natprawdzt wzorem:

215 ¢ g (1)

w ktérym:

Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechdd®®o ziaren warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczapce), w milimetrach,

dss- wymiar boku oczka sita, przez ktére przech®$&io ziaren gruntu podia, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, nalgy na podiau utozy¢é warstwe odcinagca lub
odpowiednio dobrapngeowtdknire. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnych
czastek gruntu, wyznaczaest warunku:
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950 19 )

w ktérym:

dso- wymiar boku oczka sita, przez ktére przech&z6 ziaren gruntu podia, w milimetrach,

Ogo- umownasrednica poréw geowtokniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzynmuga sé

na geowtdkninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta
geowiokniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowamadbudowy powinny by wczeniej przygo-
towane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ggdach rownolegtych do osi drogi, lub
w inny spos6b zaakceptowany przezyimiera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno whiwia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa cscisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza
w mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczrgg zapew-
nienia jednorodngi nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlfmakciji
na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna dxy razu transportowana na miejsce wbudowa-
nia w taki sposdéb, aby nie ulegta rozsegregowamiysiychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkiadana w warstwie o jednakowej gradiptakiej, aby jej
ostateczna gruBo po zagszczeniu byta réwna gruko projektowanej. Grubi pojedynczo ukladanej
warstwy nie mae przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinn& lbgztozona w
sposOb zapewnigy oshgniecie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa
sktada si z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kaa warstwa powinna KBywyprofilowana i za-
geszczona z zachowaniem wymaganych spadkovwednygch wysokéciowych. Rozpocgie budowy
kazdej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gzagczania powinna odpowiadavilgotnosci opty-
malnej, okrélonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448[1(fnetoda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldgvilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest misza od optymalnej o 20% jej wasthq mieszanka powinna byzwilzona okrglong
iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnos¢ mieszanki kruszywa jest vy
sza od optymalnej o 10% jej wasbd, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [25] powinieip@wiadd przyjgtemu
poziomowi wskanika nanosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna kyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do
ruchu budowlanego, to jest obagany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niesgiavego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe
robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet. 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykaértzadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstasmivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw. Badania
te powinny obejmowawszystkie wiaciwosci okreslone w pkt. 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres badaprzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanycé-m
chanicznie

Czstotliwos¢ bada
Maksymalna powierzchnia

podbudowy przy-padaga
na jedno badanie (in

Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej

Lp. Wyszczegoblnienie bada
Uziarnienie mieszanki
Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
Zagszczenie warstwy po 2 probki na dzigtk

tdla kazdej partii kruszywa i przy kalej

4 | Badanie witéciwosci kruszywa wg tab. 1, pK zmianie kruszywa

2.3.2

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.1. Prdialte-
zy pobierg w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny
by¢ na bieaco przekazywane #ynierowi.

6.3.3. Wilgotna¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda lIpletancy +1% -2%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagniecia wymaganego wskaika
zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdzéa wedtug BN-77/8931-12 [25]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niethee ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontr@agszcze-
nia naley oprz& na metodzie obgten ptytowych, wg BN-64/8931-02 [22] i nie rzadziegmaz na
5000 i, lub wedtug zaledelnzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidiowe, gdy stosu-
nek wtornego modulle, do pierwotnego modutu odksztalceria jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Ez
Eq

< 2,2

6.3.5. Wiaciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt. 2.3.2.
Probki do bada peinych powinny b§ pobierane przez Wykonawcw sposéb losowy
w obecndgci Inzyniera.
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6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygzch cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.
Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z krusewtabilizowanego

mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwas¢ pomiaréw
1 | Szerokéc¢ podbudowy co 20 m
2 | Réwnai¢ podiuzna \Iiv azsg;;éé)aggeh;u%ﬁﬂografem albo co 20 m #anal
3 | Réwna¢ poprzeczna co 20
4 | Spadki poprzeczné* co 20
5 | Rz¢dne wysokéciowe osi podhianej i kravedzi co 20 m - na odcinkach prostych
co 10 m - na odcinkach krzywoliniowych
Uksztaltowanie osi w planié* co 20
7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz njie
rzadziej ni raz na 400 M
Przed odbiorem:

w 3 punktach

8 | Nosnas¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co 20
- ugiecie spezyste co 20

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukow
poziomych.

6.4.2. Szeroké¢ podbudowy
Szeroka@¢ podbudowy nie mge r&zni¢ sie od szerokéci projektowanej o vgcej niz £2 cm.
6.4.3. ROwné¢ podbudowy

Nierownaici podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovy fata lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04 [23].

Nierownaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamiimpny by zgodne z DokumentacpPro-
jektowa, z tolerang + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Rdéznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie po-
winny przekracza+0 cm, -1 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonegogtoza

Os podbudowy w planie nie me by przesunita w stosunku do osi projektowanej cecogj niz
5cm.

6.4.7. Grubaé¢ podbudowy i ulepszonego podia

Gruba¢ podbudowy nie mge sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wgcej niz:
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— dla podbudowy zasadniczej 10%,

6.4.8. Nénos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [22] powin®@ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [24] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowaz kruszywp Wskaznik zagszcze-| Maksymalne ugicie spe- Minimalny modut odksztat-
0 wskaniku W, nie | nia ls niemniejszy i zyste pod kotem, mm | cenia mierzony piyt o $redni-
mniejszym cy 30 cm, MPa
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszegg od drugiego
obciazenia B | obcigzenia B
100 1,00 1,10 1,20 100 180

Przy oznaczaniu modutéw najestosowa sie do ,Wytycznych ...” opracowanych przez DODP
Wroctaw — z dnia 20.04.1998 r.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujiecksze odchylenia od okilenych w
punkcie 6.4 powinny khiyynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbajaosci co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtornie zagzczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnigyi@nanej warstwy
jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroka¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o vecej nz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na witasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na peigruba¢ do potowy szeroksi pasa ruchu, doienie
materiatu i powtorne zagzczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod verigm grubéci, Wykonawca wykona napra-
we podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshay
odpowiedn, glebokas¢, zgodnie z decyzjlinzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poomghiu tych robét nagpi ponowny po-
miar i ocena grubiai warstwy, wedilug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa nasnosé podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz
roboty niezkdne do zapewnienia wymaganegnosci, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawecalludowy tylko wtedy, gdy zargnie
nosnosci podbudowy wynikio z niewkziwego wykonania robét przez Wykonassodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(QWymagania ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovs jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizoego me-
chanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@@QWymagania ogolne” pkt. 8.
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Roboty uznaje siza zgodne z Dokumentadprojektovs, ST i wymaganiami lzryniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Og0dIne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Podstaw ptatnaci jest cena ryczaitowa skalkulowana przez Wykorawc

Cena ryczaltowa dalzie uwzgédniac wszystkie czynngci, wymagania i badania skladeg s¢ na jej
wykonanie, okréone dla tej roboty w ST i w dokumentaciji projek&w w opisie przedmiotu zamo-
wienia.

Zgodnie z DokumentagjProjektov nalezy wykona:
— Warstwa podbudowy z kruszyw famanych gr. 10 cm weraagszczeniem

9.2. Cena ryczaltowa
Cena wykonania podbudowy obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roziozenie mieszanki,

— zagzszczenie rozionej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeintyr
. PN-B-06714-12Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirtpanieczysz-
czen obcych
PN-B-06714-15Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadunaaego
PN-B-06714-16Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#tinzi
PN-B-06714-17Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétno
PN-B-06714-18Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie gk#iglo sci
PN-B-06714-19Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgormetod,
bezpdrednp
PN-B-06714-26Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweartpanieczysz-
Czen organicznych
9. PN-B-06714-28Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweartarki metod
bromowg
10. PN-B-06714-37Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadenkiemowego
11. PN-B-06714-39Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpathrawego
12. PN-B-06714-42Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczagigeralngci w bebnie
Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bdowe.
Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natgatlo nawierzchni drogo-
wych. Zwir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natgatio nawierzchni drogo-
wych. Piasek

Nookw

©
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17. PN-B-30020 Wapno

18. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

19. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kwasztabilizowanych me-
chanicznie

20. PN-S-96035 Popioty lotne

21. BN-64/8931-01Drogi samochodowe. Oznaczanie wakia piaskowego

22. BN-64/8931-02Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztataederzchni
podatnych i podiza przez obarenie ptyt

23. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdod nawierzchni planografem
i fata

24. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ggipodatnych ugiciomierzem bel-
kowym

25. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
26. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatimi pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
, D - 06.03.01
SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolinej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania dotyee wykona-
nia i odbioru rob6t zwizanych ze&cinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogodlna specyfikacja techniczna (ST) stanowi ola@aujica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddikic

Zaleca si wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogackjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t za@nych zeci-
naniem zawyonych poboczy i uzupetnianiem zaonych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasgi pojazdow,
umieszczenia ugdzer bezpieczéastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzada jednocze-
snie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaagiescinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania ekupnia poboczy poimne poza pasem
drogowym.

1.4.4.Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowgkujacymi, odpowiednimi polskimi nhormami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymadamgolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robo6t
Ogblne wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogollne wymagania dotycge materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padev ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materialdw stosowanych do uzupetnienisoppppodano w ST D-05.01.00
.-Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchrgeuntowa naturalna”.
3. SPRZET

3.1. Ogollne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
3.2. Sprzt do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przygpujacy do wykonania robot okénych w niniejszej ST powinien wykaza
sie mozliwoscia korzystania z nagpujacego sprgtu:
— zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterenscfnarki poboczy),
— réwniarek do profilowania,
— fadowarek czotowych,
— walcow,
— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikéw na wogl

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyegce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjéliwe” pkt
4,

4.2. Transport materiatdw

Przy wykonywaniu robot okénych w niniejszej ST, mima korzysta z dowolnychsrodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy me@ by wykonywane gcznie, za pomagtopat lub spretem mechanicznym
wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy natg przeprowadzi od krawedzi pobocza do kraydzi nawierzchni, zgodnie
z zalonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecany

Nadmiar gruntu uzyskanego podczasania poboczy naty wywiez¢ na odkiad. Miejsce od-
ktadu naley uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzido wil-
gotnasci optymalnej poprzez dodanie wody i z&gjc.

Wskanik zagsszczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyn®so najmniej
0,98 maksymalnego zesgczenia, wediug normalnej metody Proctora, zgodfél-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkow (wgbien) i zanizenia w poboczach natg je uzupeitnd
materiatem o wiciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalyopah wykonane.
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Miejsce, w ktorym wykonywaneelzie uzupemienie, natg spulchné na gébokos¢ od 2 do 3
cm, doprowadZi do wilgotnaci optymalnej, a nagpnie utazy¢ w nim warstwg materiatu uzupeniaj
cego w postaci mieszanek optymalnych ékmeych w ST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa natur
na”. Wilgotnas¢ optymalry i maksymall gestos¢ szkieletu gruntowego mieszanek rglekresli¢ labo-
ratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie ulponej warstwy materiatu uzupetriapgo naley prowadzé od kravedzi pobo-
czy w kierunku krawdzi nawierzchni. Rodzaj spgtu do zagszczania musi liyzaakceptowany przez
Inzyniera. Zagszczona powierzchnia powinnadgdéwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zato-
zonym w dokumentaciji projektowej, oraz nie posiagladéw po przeciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zagszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powini@pnost co nhajmniej
0,98 maksymalnego zesgczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodmélzZB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badaniantgmu proponowanych do
uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny skieiszanki wedtug ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe”, ST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowaumatna”.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie prowadzenia rob6t podanobdica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce robocze]

1 | Uziarnienie mieszanki uzupein|a- 2 probki
jace]

2 Wilgotnc_Js’c_’: qptymalna mieszan 2 probki
uzupetniajce]

3 | Wilgotnos¢ optymalna gruntu 2 probki

scietym poboczu

4 | Wskanik zagsszczenia nascina-

nych lub uzupetnianych poboczagch 2 razyna1km

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zakzeniu robot podano w tablicy 2.
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiardgcinanych lub uzupetianych poboczy

Lp. Wyszczegollnienie Minimalna egtotliwos¢ po-
miaréw
Spadki poprzeczne 2razyna 100 m
Rowna¢ podiuzna co50m
Rowna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
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Spadki poprzeczne poboczy powinny lagodne z dokumentagcprojektows, Z toleran-
Cja + 1%.

6.4.2.RO6wnas¢ poboczy

Nierownaici podiuzne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrovg wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przéwit pod tat nie mae przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami ky-
niera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tuleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Og0dIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogol-
ne” pkt 9.

9.2. Cena wykonania rob6t

Cena wykonania robo6t obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— $ciecie poboczy i zagszczenie podia,
— odwiezienie gruntu na odkiad,
— dostarczenie materiatu uzupetazggo,
— roziozenie materialu,
— zagszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmnyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&enmawierzchni planografem i at
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowlaoty ziemne.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -10.03.01b
NAWIERZCHNIA Z PREFABRYKOWANYCH ZELBETOWYCH PELNYCH PLYT
WIELKOWYMIAROWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji teclanigj (ST) § wymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwiazanych z budownawierzchni z prefabrykowanych petnytibetowych ptyt wielkowymiarowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) jest matamigdmocniczym do opracowania specyfikacji techmégavyko-
nania i odbioru rob6t budowlanych (ST) stosowan&pjdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecanrealizacji
robét na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wy-
konaniem i odbiorem nawierzchni z prefabrykowanyelbetowych ptyt petnych, ktére mia stosowa
jako:

— drogi tymczasowe, np. drogi dojazdowaezice plac budowy z drogami publicznymi, drogi we-
wnetrzne na placu budowy, drogi montave itp.,

— drogi stale lub budowane na déze okresy, jak drogi dojazdowe, drogi watvnzakiadowe, state
lub prowizoryczne nawierzchnie ulic, placéw, padamw itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowanaelbetowa ptyta petna — drogowy elememrtbetowy, w postaci prostatnej ptyty (bez otwordéw),
stuzacy do budowy nawierzchni (dawniej element taki iredly nazywano ptyt MON).

1.4.2.Nawierzchnia z prefabrykowanycelbetowych ptyt petnych — nawierzchnia z ptyt dragoh zelbetowych, przezna-
czona do ruchu lub postoju pojazdéw.

1.4.3.Szczelina w nawierzchni — szczelina peday zelbetowymi ptytami nawierzchniowymi, zwykle wypebmia piaskiem.

1.4.4.System pasowy uktadania ptyt — pémie dwoch paséw pojedynczych phyt, utineiajacych poruszanie gitylko po
nich két samochoddw (patrz rys. 2a, rys. 4a).

1.4.5.System platowy uktadania piytutozenie ptyt na petnej szeroko projektowanej jezdni (patrz rys. 2b irys. 4b).

1.4.6.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarmpoda-
nymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pk#l

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robo6t
Ogodlne wymagania dotyaze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[agpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogollne wymagania dotycge materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pagde ST D-M-00.00.00 ,Wymaga-
nia ogdlne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodna¢ materiatdw z dokumentagcprojektows i aprobas techniczia

Materiaty do wykonania robét powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
ST oraz z aprobatechniczg uprawnionej jednostki.

2.2.2.Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawienzichzelbetowych piyt, olgtych niniejsza
ST, s
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— zelbetowe piyty petne,

— materiat na podsypki do wypehienia szczelin,
— ewentualne kragzniki,

— woda,

— ew. inne materiaty.

2.2.3.Zelbetowe piyty petne

Prefabrykowaneelbetowe plyty peine powinny ndevymiary zgodne z ustaleniem dokumenta-
cji projektowej, np. 3,0 x 1,0 x 0,15 m, 3,0 x ¥89,15 m, 3,0x 1,5x 0,18 m, 3,0 x 1,0 x 0,181
x1,3x%x0,14 m.

Jeli dokumentacja projektowa nie podaje szczegotdwyancych ksztattu i rozwizan tech-
nicznych ptyt, wowczas Wykonawca proponuje typ yfp. wg rys. 1), przedstawigj go do aprobaty
Inzyniera. Zaakceptowany typ ptyty powinien digprobag techniczg uprawnionej jednostki.

Powierzchnia ptyt powinna byréwna bez rakéw, gknieé, rys i wylupa. Dopuszczalneasdrob-
ne wgkbienia i wypukidci o gkbokasci lub wysokaci do 5 mm.

Beton, z ktérego wykonana jest pityta, powinientsigé wymagania dla klasy wytrzymaioi
minimum C20/25 wg PN-EN 206-1:2003 [6] i PN-B-0628%04 [8].

Krawedzie ptyt powinny by proste i wzajemnie réwnolegte. Dopuszczalpelmbne odpryski i
wyszczerbienia kragdzi o gebokasci | szerokdci do 5 mm oraz diugei do 20 mm w liczbie 2 szt. na
1 m piyty, przy czym na jednej krgadzi powierzchni gornej nie me by wiecej niz 3 wyszczerbienia,
a na powierzchni dolnej nie ggej niz 4 wyszczerbienia. Zwichrowanie kreghzi powierzchni gornej i
dolnej nie powinno przekracz& mm na 1 m diugai piyty.

Powierzchnie boczne ptyty powinnydwolne od gkniec, rys, wgkbien i wypukiosci.

Odchytka od wymiarow nominalnych powinna wyriositugasci £ 3 mm, szerokéei £ 3 mm,
grubasci £ 3 mm. Nasikliwos¢ powinna wynosi < 6%, a stopi@ mrozoodpornéci > F 150.

Piyty mog by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. M@ je uktadé w stosach, powierzch-
nig jezdry zwrocom, do gory, w siedmiu warstwach na paletach, do wystkrzech palet.

2.2.4.Materiat na podsypki do wypetnienia szczelin

Jali dokumentacja projektowa lub ST nie ustala ingcdzena podsypki do wypetniania szcze-
lin mozna stosowapiasek odpowiadagy wymaganiom PN-EN 13242:2004 [7].

Inne materiaty, npzuzel, pospot¢, mazna stosowapod warunkiem akceptacji zgniera.

Skladowanie materiatu powinnoesbdbywa na podiau réwnym, utwardzonym i odwodnio-
nym, przy zabezpieczeniu materiatu przed zanieczgsgem i zmieszaniem z innymi materiatami.

2.2.5.Woda

Nalezy stosowa, przy zagszczaniu podsypki, kaa czyst wodke z rzek, jezior, stawow i innych
zbiornikdw otwartych oraz wadstudzieng i wodochgowa.

Nie naley stosowa wody z widocznymi zanieczyszczeniami, 8mieciami, rgélinnoscia wod-
na, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.2.6.Inne materiaty

W przypadku wysipowania w dokumentacji technicznej innych matevietdajczsciej krawnez-
nikdw, to powinny one odpowiadavymaganiom ST D-08.01.01b [4] lub D-08.01.02a i[plowinny
by¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych.

3. SPRZET
3.1. Ogollne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pk}
3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zat®sci od potrzeb, powinien wykazaie mozliwo-
scig korzystania ze spetu dostosowanego do przigj metody robot, jak:
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— zurawie samochodowe lub samojezdne,
— walce ogumione,
— wibratory ptytowe,
—  ubijaki,
— zbiorniki na wod,
— rowniarki, koparki, ew. spycharki,
— sprzt transportowy.
Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, in-
strukcjach producentow lub propozycji Wykonawcyinpnien by zaakceptowany przezayniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyecgce transportu

Ogdblne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjéle” [1]
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (piasek) moa przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach za-
bezpieczajcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnmyateriatami i nadmiernym zawil-
goceniem.

Piyty nawierzchniowe miama przewozi pojazdami otwartymi. Piyty mima uktadé na drewnia-
nych paletach w liczbie do siedmiu sztuketyih tama polipropylenovd zbrojory dodatkowo w miej-
scu styku temy z plyta podkiadkami z tworzywa sztucznego, aby zapobieentmalnemu przetarciu.
Zatadunku piyt na samochdéd dokonuje przy pomocy lekkichzurawi lub wézkéw widtowych. W
szczegoblnych przypadkach ptyty pma tadowa recznie przy zastosowaniu pochyini.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-Q00 ,Wymagania ogdélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robét powinny dygodny z dokumentagjprojektows i ST. W przypadku
braku wystarczagych danych mazna korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z in-
formacji podanych w zatznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmayj
1. roboty przygotowawcze,

2. przygotowanie podim,
3. ufozenie nawierzchni z piyt,
4. roboty wykaczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robo6t naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lutkaza
Inzyniera:
— ustalt lokalizacg terenu robot,
— przeprowaddi obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczegotowego wytyczenia robot oraz

ustalenia danych wysokcowych,

— usury¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemelntyg, ogrodze itd.,
— zgromadzi wszystkie materiaty potrzebne do robot.

Zaleca si korzystanie z ustaleST D-01.00.00 [2] w zakresie nieginym do wykonania robot
przygotowawczych oraz z ustal&T D-02.00.00 [3] przy wygpowaniu robot ziemnych.

5.4. Przygotowanie podiea

Koryto pod nawierzchnizaleca si wykonywa: bezpdrednio przed rozpoeziem robét na-
wierzchniowych. Wczaiejsze wykonanie koryta jest wlwe za zgod Inzyniera, w korzystnych wa-
runkach atmosferycznych.
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Koryto mazna wykonywa recznie lub mechanicznie przyyciu rowniarek, koparek i spycha-
rek. Grunt odspojony powinien byvykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumenta@jigktowej.

Po oczyszczeniu wykonanego dna koryta ze wszelkanheczyszcze naley sprawdzt czy
istniegce rzdne umaliwia uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanyckdzych podiga. Zaleca
sie, aby rzdne koryta przed profilowaniem byly o co najmnigj 5 cm wysze nk projektowane
rzedne podiaa. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstijp zanzenia poziomu w podta
to Wykonawca powinien spulchinpodiaze na g¢bokas¢ zaakceptowanprzez Irryniera, dowigc¢ do-
datkowy grunt, spetniagy wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu, wéld koniecznej do
uzyskania wymaganychegdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wskaika zagsz-
czenia 1,00.

Profilowanie podiea zaleca siwykona réwniarky. Sciety grunt powinien by wykorzystany w
sposOb zaakceptowany przezyniera. Po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszcza-
nia, ktore naley kontynuowa do osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00. Koryto
po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno Eyutrzymane w dobrym stanie.

Jeeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi prze-
rwa w robotach i Wykonawca nie przyst natychmiast do uktadania nawierzchni, to powing za-
bezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad proefozenie folii lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera. Jeeli podiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktada-
nia nawierzchni mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Podsypka i warstwa odgczajaca

W zaleznosci od rodzaju gruntu w podta, przed poteeniem pityt nawierzchniowych, moa

utozy¢ w zaleznosci od zalecé dokumentaciji projektowey:

— 10+15 cm podsypki piaskowej na gruncie niepewnym

— 20+25 cm warstwy odszapcej, na gruncie wysadzinowym,

— 3 .cm, po zagszczeniu, warstwy piaskowej wyrébwnawczej, na greimeewysadzinowym.

Piasek powinien yrozkladany przy zyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Grubé¢ roziozonej warstwy powinna ldytaka, aby po jej zagzczeniu
oskhgnieto grubac¢ projektowan.

Natychmiast po kdcowym wyprofilowaniu warstwy piaskowej naleprzystpi¢ do jej zagsz-
czania, ktére nalgy rozpoczyné od kravedzi i przesuwé w kierunku osi drogi. W miejscach niedo-
stepnych dla walcéw warstgvpiaskowy nalery zagsszcza ptytami wibracyjnymi i ubijakami mecha-
nicznymi. Zagszczanie nalgy kontynuowg do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,0 wedtug normalnej préby Proctora. Wilgo¢@anaterialu podczas zesgczania powinna ldyrowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej warfoi.

5.6. Utazenie nawierzchni z petnychzelbetowych ptyt prefabrykowanych
5.6.1.Sposo6b ukfadania piyt

Sposbdb ukfadania ptyt powinien dygodny z dokumentagcjprojektows, ST lub wskazaniami
Inzyniera.

Rozr&nia skt dwa podstawowe sposoby mmia piyt:

— system pasowy, w ktérym piyty pokrywaylko czs¢ pasa ruchu na nawierzchni, znajguge w
dwoch pasach szerod@ 0,7+1,0 m, poteonych w odlegtéci okoto 0,7 m od siebie, tak aby mogty
sie po nich poruszakota pojazdéw (przyktady na rys. 2a, rys. 4a),

— system ptatowy, w ktdrym plyty uktadacsna catej szerokai pasa ruchu (przyktady na rys. 2b,
rys. 4b).

Na tukach o promieniach wkszych (np. >250 m) ukfady ptyt sakie same jak na odcinkach
prostych. Krzywize utozonych ptyt mana uzyské przez rozszerzenie szczelin od strony zgwne;|
tuku.

Na tukach o matych promieniach (np. <250 m) nawdere mozna ulazy¢é w systemie pilato-
wym na catym odcinku tuku, uktadgj ja rzedami ptyt rownolegtych do jednej ze stycznych o#lain
prostego (rys. 6). Szerokbpetnej nawierzchni na tuku naledostosowé do jego promienia i diugoi
pojazdéw, ktére &a jezdzity po drodze.
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Jeli dokumentacja projektowa przewiduje mijanki pidipgach jednopasowych, woéwczaszno
na je wykona z piyt nawierzchniowych, ukfadgj je rownolegle do osi drogi poza pasem ruchu, we-
dlug schematu przedstawionego na rys. 7. Na odoivjkadu na mijank i zjazdu z niej, w systemie
pasowym uktadania ptyt nae wypeinic nawierzchry cab szerokac pasa ruchu.

5.6.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z ptgtelbetowych petnych, na uprzednio przygotowanej ppds pia-
skowej lub warstwie odszapcej, mae odbywad sie bezpdrednio zesrodkdéw transportowych lub z
miejsca sktadowania, zwykle z pomaairawi samochodowych lub samojezdnych. Do podnoazat
zurawiem mog stuzy¢ zawiesia czterohakowe.

Mozna stosowatez reczne uktadanie ptyt o mniejszych wymiarach, przynpoy pochylni ze
srodka transportowego, po ktérej ptyty zsuwandszpdrednio na miejsce ukenia nawierzchni. Ten
typ montau wymaga zaostrzonych wymogéw bezpigstea pracy.

Piyty zelbetowe naley ukiad& tak, aby cat swop powierzchm, przylegaty do podia (pod-
sypki, warstwy odgczapcej). Powierzchnie ptyt nie powinny wystasvlub by zagebione wzgédem
siebie wecej niz 8 mm.

Jeli dokumentacja projektowa zaktada zabezpieczersedpklawiszowaniem mniejszychssa-
dujacych piyt, to poszczegodine piyty mma heczye ze sol od czota stalowymi gtami osrednicy okoto
14 mm i diugdci okoto 30 cm wkiadanymi do przygotowanych w tyelucotworéw w piytach.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje obramowargsvierzchni krawznikiem, to naley
wykona je wedlug wymaga ST D-08.01.01b [4] lub D-08.02a [5].

Szerokd¢ szczelin mgdzy ptytami nie powinna ywieksza od 10 mm. W celu zachowania
réwnej szerokgci szczelin, mana stosowamiedzydystansowe wkiadki rgilzyptytowe.

Po ul@eniu nawierzchni, szczeliny wypetnig girzez zamulenie piaskiem na pe@rubac piyt.
Zaleca si, aby piasek tyty do wypetnienia szczelin zawierat od 3 do 8%djamniejszej od 0,05 mm.
Dopuszcza si zastosowanie innego materialu do wypetnienia digzap. drobnegozwiru, piasku
kwarcowego itp.

5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny byzgodne z dokumentagcprojektowg i ST. Do robot wyka-
czeniowych nake prace zwqzane z dostosowaniem wykonanych robot do isteyeh warunkow tere-
nowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkéd czasowo ustyth,

— oczyszczenie terenu robo6t z odpadow i ustigiich poza plac budowy,

— niezkedne uzupenienia zniszczonej w czasie robéitmaeosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew,
— roboty poradkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3I[1] pkt
6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stoso-
wania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatikkimm CE lub znakiem budowlanym B, certyfi-
kat zgodnéci, deklaragi zgodndci, aprobat¢ techniczi, ew. badania materiatdbw wykonane przez
dostawcow itp.),

— ew. wykon& wiasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robotedd-
ne przez layniera,

— sprawdzé cechy zewstrzne gotowych materiatow prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaAynierowi do akceptaciji.
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6.3. Badania w czasie robo6t
Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica

1.
Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot
. . Czestotli- L
Lp. Wyszczegolnienie robot Wosé bada Wartasci ggpuszczal
Lokalizacja i zgodn& granic te- Wg pktu 5 i
1 |renu robdét z dokumentagprojek- lraz dokumentacji projekt
towa towej
2 | Przygotowanie podia Biezaco Wg pktu 5.4
Ulozenie podsypki i ew. ul@nie .
3 warstwy odsczapcej Biezaco Wg pktu 5.5
4 | Wykonanie nawierzchni Bigco Wg pktu 5.6
Wykonanie robo6t wykaczenio- Ocena a-
5 wych gl Wg pktu 5.7

6.4. Badania po zakéczeniu robot

Wykonana nawierzchnia z ptyt prefabrykowanych pow spetnié nastpujace wymagania:

— 0$ nawierzchni w planie nie powinna dprzesungta w stosunku do osi projektowanegegj niz +
10 cm,

— szerokd¢ nawierzchni nie powinnaesrozni¢ od szerokéci projektowanej wicej niz = 10 cm,

— nierdwnaci podiuzne nawierzchni, mierzone fd-metrovs, nie powinny przekraczal cm,

— pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny agodne z dokumentacprojektows z tolerangj +
0,5%,

— roznice wysokgciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm -2 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(Wymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z plyt fateykowa-
nych.

Jednostki obmiarowe robot towarzysych, np. ustawienia kraamika, % ustalone w odpo-
wiednich ST wymienionych w pkcie 5.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OglIne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, ST i wymaganiami lxynie-
ra, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— ulozenie podsypki,
— ew. ulzenie warstwy odgzapce).

Odbior tych robot powinien Ildyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaiga
0g0lne” [1] oraz niniejszej ST.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Og0dIne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysgze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogol-
ne” [1] pkt 9.

9.2. Cena wykonania robot

Cena wykonania nawierzchni z ptyt prefabrykowangbkjmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podiam,
— dostarczenie materiatlow i spta,
— roziozenie i zagszczenie podsypki piaskowej,
— ew. ulazenie warstwy odgzapcej,
— wykonanie nawierzchni z ptyt prefabrykowanych wediwymaga dokumentacji projektowej, ST i
specyfikacji technicznej,
— oczyszczenie terenu robo6t z odpadow i ugtieiich poza plac budowy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t oldlenych niniejsz ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore, potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alesp@zekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
— prace towarzyse, ktére g niezledne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameabdt
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D-02.00.00 Roboty ziemne
4. D-08.01.01b Ustawienie kraanikdw betonowych
5. D-08.01.02a Ustawienie kraimnikow kamiennych
10.2. Normy
6. PN-EN 206- Beton — Cgs¢ 1. Wymagania, wkxiwosci, pro-
1:2003 dukcja i zgodné¢ (W okresie przégiowym ma-
na stosow&PN-B-06250:1998 Beton zwykly)
7. PN-EN Kruszywa do niezwzanych i zwazanych hydrau-
13242:2004 licznie materiatdw stosowanych w obiektach bu-
dowlanych i budownictwie drogowym (W okresie
przegciowym mana stosowa PN-B-11111:1996
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do na-
wierzchni drogowychZwir i mieszanka, PN-B-
11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa fa-
mane do nawierzchni drogowych, PN-B-
11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa natu-
ralne do nawierzchni drogowych. Piasek)
8. PN-B- Krajowe uzupetnienie PN-EN 206-1:2003 - Beton
06265:2004 — Czs¢ 1: Wymagania, wisciwosci, produkcja i
zgodna¢
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11. ZAL ACZNIKI
ZAt ACZNIK 1

ZASADY STOSOWANIA NAWIERZCHNI DROGOWYCH
Z PREFABRYKOWANYCH PLYT WIELKOWYMIAROWYCH

1.1. Rodzaje drog z nawierzchniami z ptyt wielkowynarowych

Nawierzchnie z prefabrykowanych ptyt wielkowymiasgch mog, by¢ stosowane na drogach
tymczasowych lub drogach statych. Do drog tymczasbtwrozbieranych po okresieytkowania, zali-
cza s¢:

— drogi w rejonach budbéw, poprawiag warunki przejazdu smtz budowlanego, transportu mas
ziemnych lub materiatow budowlanych,

— drogi dojazdowe gkzace drogi publiczne z placami budowy,

— drogi montaowe, przewidywane w projektach organizacji placuldwy, do dowozu i montal
elementow konstrukcji, usytuowanych zwykle liniowo.

Do nawierzchni drég statych (lub budowanych nasthe okresy) mmna zaliczy:

— nawierzchnie wewdtrzzaktadowe drdg i ulic na terenie zaktaddw przsiowych,

— nawierzchnie ulic w mniejszych osiedlach i miastach

— nawierzchnie na nie wydzielonych torowiskach trajowgch w duwzych miastach,

— nawierzchnie placow, parkingébw i innych powierzcphrieznaczonych do ruchu pojazdow.

1.2. Zalecenia stosowania ptyt

Na drogach tymczasowych stosuje aivykle system pasowy ukiladania ptyt (rys. 2a)aadro-
gach staltych — system ptatowy (rys. 2b).

Piyty petne (bez otwordw)askorzystniejsze na drogach statych, uktadanych stesyie ptato-
wym. Na drogach tymczasowych ene kosztowniejsze od piyt wielootworowych.

Na nawierzchniach zaleca siykonywa: pochylenie poprzeczne drdg i ulic okoto 2%, a glac
do 3%. Pochylenie podine drég mae wynost do 10% (dla ptyt petnych).

Uzasadnieniem budowy nawierzchni z plytamdy miejscowy deficyt odpowiedniego gruntu
mineralnego do wykonania gérnej warstwy padidnasypu) oraz deficyt materiatu na warstwyaeds
czapce i mrozoochronne.

1.3. Zalety i wady nawierzchni z ptyt wielkowymiaravych

Do zalet stosowania ptyt wielkowymiarowych nale
— szybka¢ i tatwos¢ montau nawierzchni, szczegdlnie na prostych, pozbawibrykéw odcinkach
drdg,
— dwa mechanizacja robot z wykorzystanieorawi samochodowych i eliminacgpecijalistycznych
maszyn drogowych,
— mozliwos¢ montau nawierzchni w ztych warunkach atmosferycznych,
— znaczna wytrzymakg konstrukcji jezdni z dtg odporngcia na mrozy,
— ograniczenie nasypow i podbudowy przy budowie drogi
— fatwosc¢ utrzymania nawierzchni, nie wymagegj praktycznie konserwaciji i fatw® incydentalnych
napraw,
— ponowne wykorzystanie ptyt nawierzchniowych, pohbidrce drogi tymczasowe;.
Do wad stosowania ptyt wielkowymiarowych naje
— stosunkowo wysoki koszt nabycia i transportu piyt,
— uzycie zurawi do napraw,
— ograniczenie gdkosci ruchu na nawierzchniach z piyt prefabrykowangiolokoto 30 km/h.
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ZAt ACZNIK 2
RYSUNKI

Rys. 1. Przyktady ptytelbetowych peinych
a) Piyta 3,0 x 1,0x 0,15 m
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d) Piyta 3,0 x 1,0 x 0,18 m
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Rys. 2. Przyktady ukenia ptyt 3,0 x 1,0 x 0,18 m na jezdni jednopasowe;j
a) Piyty ukladane systemem pasdy) Ptyty ukladane systemem ptato-
wym wym
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Rys. 3. Przyktady ugenia ptyt systemem ptatowym na jezdni dwupasowejaasci 6 m

a) Ukiad piyt rownolegty z piyt 3,0 b)Uklad ptyt mieszany z piyt 3,0 x
x15%x0,18mi3,0x1,0x%x0,18 1,5x0,18 mi3,0x1,0x0,18 m
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c) Uklad piyt 3,0 x 1,0 x 0,18 m  d) Uklad ptyt 3,0 x 1,0 x 0,18 m lub

réwnolegty do osi drogi 3,0 x 1,5 x 0,18 m prostopadty do
PLYTY 30x10x018 osi drogi
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Rys. 4. Przekrdj poprzeczny drogi jednopasowe;j
a) Piyty ulazone systemem pasowym

PrYTY 30 x10 =018
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Rys. 5. Przyktadowy przekréj poprzeczny nawierzchpiyt

’/;- \\\\\\\\\ SN //’ a8 = plyta Zzelbetowa
/—— b - werstwa odsgcza-
jace z piasku

~—~—_ € = podiuze gruntowse

Rys. 6. Schemat utenia ptyt w systemie pasowym na tuku o matym provie
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Rys. 7. Schemat utenia ptyt na mijance przy drodze jednopasowej
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