Specyfikacja Techniczna Wykonania

i Odbioru Roboét

zadania

»Monitoring Rejondw Turystycznych Miasta Jelenia &bretap”

Europejska Klasyfikacja Robot:

CPV 50931200-2 Ustugi instalowania uedzen telewizyjnych

CPV45231600-1 Roboty budowlane w  zakres budowania linii
telekomunikacyjnych

CPV 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektognych

Inwestor:

Gmina Miejska Jelenia Gora
pl. Ratuszowy 58
58-500 Jelenia Gora
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1.
Wste

P

1.1. Informacije
ogdlne

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wy&oia i Odbioru Robot
(STWIOR) g wymagania dotycze wykonania iodbioru robét teletechnicznych i
elektrycznych w zakresie rozbudowy systemu momtpri wizyjnego
wyznaczonych rejonéw turystycznych Miasta Jel€hiaa

STWIOR stanowi dokument pomocniczy przy realizagjdbiorze robot.

1.2. Wykonawca powinien posiadab dysponowaosobami
zdolnymi do wykonania zamowienia

- posiadanie przez firglosole ubiegajca sSic 0 realizagg zadania wanej
koncesji MSWIA na wykonywanie prac zyganych z technicznochrorn
mienia,

- posiadanie przez personel wykonawczy licengminimum |
stopnia pracownika zabezpieczenia technicznego, ezprz
kierownika/kierownikow robot licencji 1l stopnia @& uprawnienia do
kierowania robotami elektrycznymi w zakresie inst@l i do kierowania
robotami telekomunikacyjnymi

- wazny dokument uprawniagy do wykonywania prac na
stanowisku eksploatacji w zakresie mantanstalacji o nagciu do 1kV —
dla os6b wykonujcych prace moniawe ( tzw. uprawnienia E SEP)

- wazny dokument uprawniggy do dozorowania prac z zakresu
montau instalacji elektrycznych o nagiu do 1kV — dla osd6b dozoru (

tzw. uprawnienia D SEP)

2. Przedmiot zamoéwienia

2.1.Rodzaj nazwa i lokalizacja przesigziccia

Zadanie olgte niniejsa STWIOR ma nazw ,Monitoring Rejonéw Turystycznych
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Miasta Jelenia Gora |l etap”

System nadzoru wizyjnego edeie obejmowat kolejne wytypowane obszary
miasta Jelenia Gora.

Prace bda wykonywane:

- w pomieszczeniach SthaMiejskiej w Jeleniej Gorze ul.A.Krajowej

- w pomieszczeniach KM Policji ul.Nowowiejska

- nawiey ratusza plac Ratuszowy 58

- w kanalizacji teletechnicznej

- w budynkach i na budynkach na ktérych zostzminstalowane kamery

- na stupachdwietlenia ulicznego na ktorych zostarainstalowane kamery

- nawysggnikach sygnalizacji ulicznej na ktorych zostamainstalowane
kamery

- na zabytkowej wiey widokowej Wieza Krzywoustego na ktorej zostan
zainstalowane kamery. W tej lokalizacji prace padwic zgodnie z
wymaganiami stzb konserwatorskich.

2.2. Zamawiagjcy

Gmina Miejska Jelenia Gora
Pl. Ratuszowy 58
58-500 Jelenia Gora

2.3. Charakterystyka przedsiziecia

2.3.1. Cele zadania i cechy funkcjonalngtkowe

Rozbudowany system monitoringu ma za zadanie:

- poprave bezpieczastwa turystow i mieszkeow

- zabezpieczenie uggzen oraz infrastruktury miejskiej poprzez dziatanie
prewencyjne, zniecltajjce potencjalnych sprawcéw plaacych podgcie
wykrocze lub przestpstw,

- umazliwienie stranikom miejskim i stdbom policji szybkiego reagowania na
spostrzeone on-line wykroczenia lub nieprawidioyen co zapobiegnie
eskalacji zdarzeniepazadanych.

- mazliwos$¢ ustalenia okoliczrii i sprawcOw zaistniatych wykroazei
przesgpstw i aktéow wandalizmu w monitorowanych obszarach.

- dziatania promocyjne Miasta poprzez informowarmiebezpiecznych strefach

turystycznych
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2.3.2. Opis przedmiotu zamowienia i cechy funkdjomazytkowe

System nadzoru wizyjnego ma zapewwmatodobow obserwag prewencyja

wyznaczonych obszaréw miasta oraz almdg ¢ rejestracgj i archiwizacg obrazéw

w oparciu o0 rozbudowany system rejestracji ayp. Zadanie przewiduje
rozbudow urzadzen 3 centrow dozoru ( CD1, CD2, CD4), budp@® nowych

centrow dozoru (CD6 , CD7) oraz mainta 50  zewastrznych punktow
kamerowych. Punkty kamerowe montowane na elewadyadynkow , na stupach

oswietlenia, oraz na stupach sygnalizacji uliczne;j.

Stanowisko  rejestracji i przeglania obrazow CD1 znajduje e¢siw
pomieszczeniach Stra Miejskiej ul. Armii Krajowej ( pomieszczenia SM).
Transmisja sygnatu ogunktéw kamerowych do SM odbywaesta pomog
medium swiattowodowego i medium radiowego zgodnie projektem

Zespoly kamer dda zasilane nagciem bezpiecznym 24V AC z szafek
teletechnicznych PK, a te z kolei ngpem 230 V AC z rozdzielnic WLZ w
budynkach lub z szafek zasilaych lampy éwietlenia stoku kolarskiego..
Zasilanie urzdzen, rejestratorOw, monitorow w pomieszczeniu SM zcisie

230VAC napécia gwarantowanego z wdzenia UPS wpomieszczeniu SM.

2.3.3.Wymagania ogolne realizacji robot.
Wszystkie roboty monf@we naley wykona zgodnie z:

Polskimi Normami

Przepisami Budowy Ursdlzen Elektroenergetycznych,

instrukcjami montau producentow ugdzen

kartami katalogowymizytych kabli, ospretu itp.
2.3.4. Zakres robot
Realizacja zadania wymaga wykonania gagtcych robot:
- instalacji szafek teletechnicznych PK rozdziasilania 230V AC
- wykonania w rurkach PVC Ilub korytkach kablowychV@® instalacji
zasilapcych z WLZ do PK kablami YKY 3x2,5mm2

- instalacji podlicznikéw ( licznikdbw) energii elagkcznej do wybranych
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szafek PK zgodnie z projektem i ustaleniami.

instalacji kabli YDY 3 x 2,5 mm2 zasilgych kamery oraz kabli UTP kat.5
4x2x0,5 jako medium transmisyjne sygnatu wideogratowa alarmowych z
kamer i sygnatéw telemetrii do kamer

montau, podhczeniu i uruchomieniu kamer w obudowach hermetycama
stupach i na elewacjach budynkow. Na elewacjacdybkow kamery
obrotowe maj by¢ instalowane na uchwytach nanych

instalacji i uruchomieniu transmisji radiowejpszypadku kamer z transnis;j
radiowns.

instalacji patchcordéwswiattowodowych lub kabliswiattowodowych od
szafki teletechnicznej punktu kamerowego PK do fadg stupa Iub
istniepcej studni teletechnicznej przy stupie lub do paeya
swiattowodowego w granicy budynku

doposaenie szafy teletechnicznejw CD1, CD4

rozbudowy urzdzer zaradzania i rejestracji obrazu w CD1 , CD4
krosowania patchcordami na pgozinicach optycznych,

montau, podhczeniu i uruchomieniu kolejnych stacji roboczyahanitorow
LCD w CD1,CD2,CD4, oraz w nowych CD6 i CD7
wykonaniu pomiarow instalacji elektrycznych igiéwiattowodowej,

wykonania regulacji, programowania i uruchomiesigstemu,

wykonania prob dziatania cdlo systemu z zyciem przyradu ROTAKIN
zgodnie z normEN 50132-7

szkolenia dla o0s6b obstugaych rozbudowany system

uporazdkowania terenu budowy z pozostaiomaterialtdw budowlanych.
utylizacji odpadéw wymagagych tego.
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2.4. Dokumentacja techniczna

Podstaw realizacji robot jest dokumentacja projektowa ,NMoring Rejonéw
Turystycznych Miasta Jelenia Géra Il etap” wykonangrudniu 2011r

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@ka@rac i ich zgodn& z dokumentagj
kontraktows, techniczg i specyfikacy technicza.

Wykonawca jest zobowzany wykonywa wszystkie roboty w zgodiéo z
otrzymara dokumentag techniczm, ustaleniami z inspektorem nadzoru i

Inwestorem
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3. Prowadzenie robot

3.1. Ogblne zasady prowadzenia robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie radgiidnie z umow, sciste
przestrzeganie harmonogramu robo6t oraz zasdakastosowanych materiatow,
urzadzen oraz wykonywanych robét, za ich zgodaa projektem wykonawczym
oraz poleceniami zagdzapcego realizagj umowy.

3.2. Ochrona wtasni i urzadzer na terenie budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgostniepcej infrastruktury w obszarze
prowadzonych prac. Prace nale prowadzé tak aby nie doszio do
uszkodzenia innych, istnigjych instalacji jak réwnie istniepcych elementéw
budowlanych. Ze szczegalrstarannécia wykonywane bda prace na wysokai
(BHP) oraz w pobfiu drzew (ochrona przyrody i ochrofradowiska) .

Naprawa wszelkich uszkodzeinstalacji i elementow budowlanych jakie by
wystapity podczas realizacji zadania, spowodowarmataniami wykonawcy,
nastpi jego staraniem i na jego koszt.

3.3. Zapewnienie bezpie@atwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy igdzie utrzymywat na budowie wypaosmie konieczne dla
zapewnienia bezpieckstwa zycia i zdrowia zatrudnionego personelu. Ze
szczegOln ostraznoscia haleey wykonywa prace na wysokoi oraz w pobliu
urzadzea i instalacji elektroenergetycznyckdacych pod nagiciem.

Wykonawca musi stosowawszystkie przepisy prawne obawziljace w zakresie
bezpieczéstwa przeciwpgarowego i odpowiada za wszystkie straty powstate w
wyniku pazaru, jeéliby taki powstaty w trakcie roboét lub zostaty spmiowane

przez ktoregb z pracownikow.
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4. Materialy i urzadzenia

4.1. Parametry gitbwnych materiatdow i adze.

Giébwne elementy systemu powinny charakteryzowak minimalnymi

parametrami opisanymi w projekcie technicznym odadkowo:

a) kableswiattowodowezelowane, jednodomowe kanatowe

b) kable elektryczne zewirzne YKY lub wewrtrzne YDY

c) instalowane urgzenia UPS powinny pracowav zakresie temperatur od 0
st.C do +40 st.C i zapewsigprae systemu w czasie minimum 30 minut po
zaniku napgcia. tadowanie zastosowanych akumulatorow po calyomi
wytadowaniu powinno trwanie diwzej niz 10 godzin. Akumulatory powinny
by¢ wyprodukowane nie wczmiej niz 6 mies¢cy przed dat odbioru
koncowego calego zadania.

d) Instalowane punktu kamerowe na stupaéWwietlenia ulicznego dda zasilane
z linii zasilapcej latarng . Zasilanie awaryjne takich punktow kamerowych
powinno wystarcza na czas najdiszej przerwy w pracy latarni, tzn 16
godzin w sezonie letnim ( czas fadowania 8 godanag 8 godzin pracy w
sezonie zimowym ( czas fadowania 16 godzin). Naleastosowa
akumulatory o dcznej pojemngéci minimum 72Ah/12V, gwarancji 24
mieshce i gwarantowanej ikei cykli tadowania/roztadowania minimum 800.
Odpowiednie dokumenty potwierdzeg¢ te parametry dostarczydo
akceptacji przed ich zamowieniem.

e) Urzadzenia rejestracji obrazu, kamery , monitory powirby¢ fabrycznie
nowe i nie starsze hi6 mies¢cy od daty odbioru zadania/etapu zadania.

f) Oprogramowanie powinno Byaktualne , kompletne . Producent nie powinien
posiadé w dniu ogloszenia przetargu nowszej wersji ofenosgp przez
Wykonawe oprogramowania nioferowane.

4.2. Atesty materialdw i ugdzen

Wszystkie zastosowane do realizacji produkty przdowe musz posiada atesty
lub certyfikaty producenta.

4.3.Stosowanie materiatdbw zamiennych

Jeili wykonawca zamierzaay¢ w jakim§ szczegolnym przypadku materiaty lub
urzadzenia zamienne, inne zniprzewidziane w projekcie wykonawczym, z
odpowiednim wyprzedzeniem poinformuje o takimamiarze zamlzapcego
realizacf umowy. Zastosowanie zamiennika jestzlme po uzyskaniu jego
akceptacji. Wybrany i zatwierdzony typ materialie mae by zamieniony w
terminie paniejszym
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5. Sprzt

W trakcie realizacji robot nalg stosowa maszyny i nargzia sprawne
technicznie - nie powodage nadmiernego hatasu orammnego zanieczyszczenia
srodowiska olejem, smarami itp.

Wykonawca zapewni liczbi wydajng¢ sprztu na poziomie gwarantgym
prowadzenie robdt zgodnie z preyjmi terminami.

Ze wzgkdu na nieskomplikowany charakter robot instalacyjhy nie
przewiduje si wystpienia potrzeby zastosowania maszyn iademr innych ni
powszechnie stosowane w budownictwie.

Do montau kamer i instalacji na stupach nalestosowa podnaniki koszowe.

6. Transport

W trakcie realizacji robot natg stosowa srodki transportowe sprawne technicznie
nie powodujce nadmiernego hatasu izadnego zanieczyszczenia
srodowiska olejem, smarami itp

Dostawa materiatow i ugdzen — samochod ekarowy lub dostawczy, roztadunek
reczny, transport na placu budowgczny oraz samochodowy ( przyczepa

kablowa).

7. Kontrola jakosci robot
7.1. Zasady kontroli jakii

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok jakasci robot i zastosowanych
materiatldw i uradzen.
Wykonawca zapewni zajdzapcemu realizagj umowy bigaca mazliwosé

kontroli i oceny jakéci wykonywanych prac i stosowanych materiatow iadezan.
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7.2. Badania i pomiary

Wykonawca wykona wszystkie badania i pomiary irgtglwymagane przepisami.
Po wykonaniu pomiaréw lub baflavykonawca przedstawi naspiie ich wyniki

do akceptacji zasrdzapcego realizagj umowy.

8. Obmiary robot
Przewiduje si realizacg zadania na podstawie umowy ryczattowej . Wazku z

tym nie ustala sizasad obmiaréw robot.

9. Odbidr robdt i podstawa ptatnaci
9.1. Odbidr robdt.

Odbioru prac dokona komisja powotana przem@aiapcego, na podstawie

zgtoszenia prac do odbioru przez wykonaww jego obecngci. Wykonawca
najp&niej w dniu odbioru przeka zamawiajcemu kompletpdokumentag
powykonawcz, wyszczegolnionw punkcie 9.2.

Zamawiajcy moze odmowté odbioru zadania w przypadku stwierdzenia
wykonania systemu niezgodnie z wymogami zawartyrprojekcie wykonawczym

I w niniejszej specyfikacji.

W trakcie odbioru naley sprawdzi:

9.1.1 Poprawn& zasilania podstawowego i awaryjnego. W tym celzagilanie
awaryjne) nalgy wytaczy¢ zasilanie przed UPS , spraw@zzy zasilane utglzenia
pracup stabilnie przez wymagany przez Zamawtago czas, po catkowitym
roztadowaniu UPS wktzy¢ zasilanie i sprawdziczy UPS oraz ugzlzenia podejm
prawidiowa prag samoczynnie. Sprawdzpoprawng¢ zasilania podstawowego |,

uziemier oraz stabiln& pracy po przetzeniu zasilaniu obiektow ( budynkow)
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CD1, CD2,CD4 na zasilanie z agregatadmtworczego.

9.1.2 Poprawn& obrazow z kamer zaréwno ,ngwo” jak i rejestrowanych. W
tym celu postay¢ sie przyrmdem Rotakin zgodnie z nosmEN 50132-7.
Przyrzadem Rotakin sprawd&izaseg obserwaciji, a tatle okrali¢ rozdzielczéé oraz
kontrast obrazu obiektu. Testy przeprowadziv calym zakresie poziomow
oswietlenia, w ktorym ma dziatasystem.

9.1.3 W punktach kamerowych w ktorych zaprojektosvaromienniki podczerwieni
sprawdz¢ poprawnd¢ i zaseg csdwietlenia sceny przez promienniki w porze nocnej .
Do testu ay¢ przyrzdu Rotakin.

9.1.4 Po rozbudowaniu udzen centrum dozoru sprawdzipoprawn@¢é pracy
systemu, wymagane funkcjonafeboraz przewidywany czas rejestracji obrazow ze
wszystkich kamer po co najmniej 7 dniowym okresabsnej pracy bez wkzania

w tym czasie kolejnych kamer do systemu rejestracji

9.2. Dokumentacja powykonawcza

Dokumentacja powykonawcza powinna zawgera
1) projekt wykonawczy z potwierdzeniem przeykonawe zgodndci ze
stanem faktycznym i naniesionymi ewentualnymi zraran
2) karty katalogowezaytych uradzen , materiatow.
3) instrukcje obstugi i eksploatacji udzen systemu wgzyku polskim.

4) kopie certyfikatow i atestow wdzen i materiatow

5) protokoty z bada i pomiarow instalacji elektrycznych w wymagan
przepisami zakresie, w tym protokoty instalacji zhikow/podlicznikéw
energii elektrycznej i byty wymagane.

6) protokoty pomiarow transmisjviattowodowe;j

7) protokot ze sprawdzenia funkcjonalnego systemu

8) uwierzytelniony program szkolenia ktore odipriacownicy obstugi

9) ddwiadczenie kierownika robot o zgodeo wykonania systemu i instalacji
z dokumentag] powykonawcz oraz przepisami wraz z orzeczeniem,
wykonane instalacje nadagic do eksploatacji.

9.3. Podstawa ptatrici
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Wypftata wynagrodzenia odbzie s¢ na podstawie zapiséOw zawartych w
umowie pomegdzy Inwestorem z Wykonawc . Wykonawca wraz z
dokumentag powykonawcza musi dostarczy zestawienie elementow
wybudowanego systemu wraz z wygefego skiladnikobw w poszczegoélnych
lokalizacjach - w celach ewidencyjnych i ubezpietaerych

WARUNKI TECHNICZNE:

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.200. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie wraz z
pézniejszymi zmianami (DU z 2004 poz 1138),

* ,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6édowlano-montaowych” cz.V

.Instalacje elektryczne”, wydanie Il wydanerzgz Ministerstwo Budownictwa i
Przemystu Materiatow Budowlanych w 1981 r.,

» Poradniki techniczne, DTR producentow aparatispyztu i urzdzen
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